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全文摘要
宏润建设推出了名为“技能智脑”的Scale Box产品，旨在使四足机器人能够执行具体工作任务，适用于工厂、工地和基础设施等领域。该平台融合了视觉感知、场景理解、任务决策和系统控制等AI技术，能够跨越从简单运动到复杂任务的关键能力，如“看见”、“看懂”、“决策”和“执行”。宏润通过整合丰富的工程场景经验，将AI视觉算法需求转化为可复用、可升级的产品，以解决四足机器人领域的二次开发难题，降低成本并缩短部署时间。未来，宏润计划通过自然语言交互技术进一步降低操作门槛，并探索将技能智能平台应用于人形机器人，展现了其在物理AI领域的长期规划和对行业未来发展的深刻洞察。此外，宏润在新能源电池和具身智能等其他领域也有布局与进展。

章节速览
00:00 四足机器人技能提升：从运动到工作
对话探讨了四足机器人从运动到工作转变的关键，即技能提升，涉及视觉感知、场景理解、任务决策与执行。当前，四足机器人在不同场景下的应用需大量二次开发，包括视觉适配、任务编写等，这成为企业广泛应用的瓶颈。未来，机器人技能而非本体将是发展的关键，需解决感知、理解、判断与行动的连贯性，以降低开发成本，提高应用效率。

02:36 宏润建设推出AI技能智脑，革新四足机器人巡检模式
宏润建设针对行业痛点，结合自身优势，推出AI技能智脑（scale box），实现四足机器人巡检的标准化、快速部署和自训练功能，大幅缩短项目周期，提升巡检效率，推动科技转型。产品已在多个场景验证有效，旨在构建智能化装备和数字化平台，引领行业变革。

11:19 工程背景助力物理AI发展，展望未来机器人市场
对话中强调了工程实践对物理AI开发的重要性，分享了产品的五大特点，包括云代码组态、视觉算法匹配、AI自学底座等。同时，展望了未来机器人市场，特别是巡逻巡检机器人和人形机器人的需求，预测未来三年内相关市场需求将达数万台。此外，提及智慧城市项目和人形机器人适配计划，展示产品在实际场景中的应用前景。

13:52 红润建设机器人领域布局与协同赋能详解
对话围绕红润建设在机器人领域的投资布局展开，详细介绍了其在四足、双足机器人及智能中枢等领域的协同机制。通过战略投资静视科技与矩阵超智，以及控股星际动力和宏润智能机器人，构建了从本体研发到行业应用的完整链条。此外，还探讨了红润建设在跨界聚成智能初期遇到的难点及解决方案，以及如何通过物理AI智能中枢搭建物理机器人到行业应用的桥梁，实现机器人从会动到会干活的转变。

19:57 机器人融入业务生态与需求创新
对话围绕机器人在业务生态中的融入与创新展开，重点讨论了机器人如何满足降本增效、减少人工投入、提高安全系数和AI赋能的需求。同时，探讨了机器人与现有工作岗位的关系，以及如何通过系统性创新实现业务生态的变革。此外，强调了将重复开发工作标准化，构建桥梁连接人形机器人技术与客户需求，推动企业AI转型的重要性。

22:47 云端自训练平台与智能产品迭代方向探讨
对话围绕云端自训练平台的概念及其在机器人技能训练中的应用展开，强调了其在降低客户落地门槛和建立行业生态优势方面的作用。随后，讨论转向智能产品的未来迭代方向，包括降低部署和使用门槛、适配更多机器人形态和工作岗位，以及探索自然语言交互和人形机器人应用，旨在实现更简单、更自然、更广泛的适配性。

26:48 公司四季度经营情况与年度指引
对话围绕公司四季度经营情况展开，董秘回应称公司主营业务稳定，尤其在现金流回款方面保持正向流入，预计全年收入利润等指标将保持在可控范围内，与行业趋势相符。

30:22 新能源电池业务进展与未来规划
对话介绍了新能源电池业务的最新进展，包括宣城电池工厂试投产、高性能圆柱电芯订单交付及新客户拓展，以及半固态软包电池的送样与商业沟通。未来规划显示，公司计划在明后年完成二期产能建设，目标是在2027至2028年使电池业务利润贡献超过主营业务，涉及电动摩托车、无人机及储能等新场景。

35:29 Skill Box在机器人领域的应用与合作前景探讨
对话围绕Skill Box在机器人应用中的跨时代意义展开，讨论了与头部厂商的合作现状及未来生态构建。Skill Box作为技能补充，与物理大模型形成闭环，赋能场景落地，尤其在人形机器人技能移植上展现潜力。公司看好Skill Box的中长期发展逻辑，认为其在物理AI公司应用中实现跨越式发展，与行业头部客户合作有良好边际变化，未来成长空间大。

发言总结
发言人1
重点介绍了宏润建设在机器人技能智能领域的创新——scale box，强调了机器人从简单运动到执行工作需跨越的关键能力，包括视觉感知、场景理解、任务决策、系统控制与现场部署。通过物理AI，机器人得以有效连接行业任务，突出了技能在提升机器人价值中的核心作用。讨论了四足机器人行业面临的技术挑战，如二次开发、视觉重适配和任务重编写，并提出宏润的解决方案，即打造可适应、可复用且可持续升级的机器人工作技能和AI算法产品，以促进快速部署与应用。此外，他还分享了宏润在机器人智能平台的布局与未来发展愿景，涵盖零代码组态、自训练平台及人形机器人技能应用的探索，同时提及了公司在新能源电池等新业务领域的进展与展望。

问答回顾
发言人1 问：四足机器人要从能运动到能工作，需要解决哪些关键问题？宏润建设如何解决这一行业痛点？
发言人1 答：要实现从运动到工作的转变，四足机器人需要解决五个关键环节：能看见（视觉感知）、能看懂（场景理解）、能决策（任务决策）、会执行（系统控制）以及现场部署。这要求机器人具备一套物理AI作为桥梁，将感知、理解、判断和行动连接起来。宏润建设根据行业痛点结合自身优势，通过分析大量工程、隧道、市政、火箭实验基地、光伏、工业园区等场景中的重复性数据采集和AI视觉算法需求，将已验证过的机器人工作技能和AI算法集中起来，打造了一个可适配、可复用、可持续升级的产品——scale box，即机器人技能智脑。该产品将视觉识别、场景理解、任务编排、机器人控制以及数据采集、异常告警等功能整合在一个平台上，为四足机器人提供了一个可配置、可训练、可复用的技能岗位。

发言人1 问：目前四足机器人在产业应用中的现状如何？
发言人1 答：目前四足机器人在不同品牌和型号之间存在大量二次开发需求，包括视觉重新适配、任务重新编写、传感器调整以及后台平台调试等。看似简单的巡逻巡检任务背后，实际上蕴含着长期的开发周期和技术团队支持。对于许多企业而言，购买四足机器人相对容易，但使其具备巡逻、巡检能力并在不同场景下持续适应和降低成本则是一个挑战。

发言人1 问：scale box具体如何改变行业使用方式？
发言人1 答：scale box采用零代码组态设计，用户无需二次开发，只需在可视化界面上设置巡检区域、行进路线、任务点、识别算法、执行时间和告警原则等，即可实现快速部署和使用。相比过去技术人员反复联调和现场配置的方式，现在四足机器人从项目定制开发转变为标准化能力加场景适配，大大缩减了现场调试和投入周期，从三个月缩短至3到7天。

发言人1 问：scale box在技术能力和功能上有哪些亮点？
发言人1 答：scale box集成了六十多种算法，涵盖仪表读数、设备状态、环境异常、人员行为、物体识别和安全风险等领域，并针对常见巡逻巡检任务进行了大量测试和运用，支持90%以上的场景，减少了开发成本。此外，它还提供了一个AI自训练平台，允许用户发布行业特定任务进行云端训练，训练完成后下发到scale box中，实现针对新设备和目标的持续训练和优化。

发言人1 问：scale box是否具备跨品牌兼容性和市场验证？
发言人1 答：scale box设计之初就考虑到了跨品牌兼容性，能融入80%以上的四足机器人，并已与头部机器人厂商进行了标准化对接。目前，该产品已在隧道场景、文博场景、雅江项目和卫星发射基地等实际场景中进行了检测、算法训练和运用验证。

发言人1 问：scale box推出对于宏润建设意味着什么？
发言人1 答：scale box是宏润建设从传统工程基建能力向智能化装备、数字化平台和长期运营转型的具体实践，不仅是新品发布，也是外界观察宏润科技转型的重要窗口。通过从实际项目中发现需求并沉淀成标准产品，宏润建设展示了其在工程建设领域深厚经验所带来的独特优势。

发言人1 问：我想先问一下咱们在机器人领域，活动建设投资布局比较多的机器人领域，这些业务之间，包括四足、双足以及skybox等是如何协同赋能的？
发言人1 答：红润建设在具身智能领域的布局分工清晰，形成了从本体研发到整机制造、智能中枢再到行业解决方案落地的完整链条。战略投资了静视科技和矩阵超智，分别专注于四足和双足机器人的本体运控算法研发，以及对标特斯拉optimus的AGI双足人形机器人全栈研发。同时，通过控股合资公司星际动力负责商业化载体及人形机器人的研发、品牌化产品迭代和商务落地。第一代智能导览型机器人即将推出，应用场景主要在大型主题乐园、文旅酒旅等领域。

发言人1 问：刚刚在郑总的讲解中，提到了技能云端自训练平台，能否详细介绍一下这个平台的概念和具体运作方式？
发言人1 答：好的，技能云端自训练平台是一个专为机器人进行技能训练的平台。当客户面临新的场景、环境或项目时，该平台允许用户通过云端进行数据标注和训练，从而让机器人快速适应新任务。即使在原有的60种算法中没有直接匹配的算法，用户也能利用此平台增强机器人的任务能力，并降低客户的落地门槛。长远来看，我们旨在将整个行业中的技能沉淀在这个平台上，打造一个开放的生态平台，目前宏润是行业内唯一从事这项工作的公司，以此建立差异化优势。

发言人1 问：公司新业务方面，特别是超大功率原子电芯电池及相关布局进展如何？未来两三年在新能源电池高配电池这块业务的规划指引是怎样的？
发言人1 答：公司在宣城的电池工厂已在六月份试投产，并在七月、八月、九月进行了设备调试、产能提升和良率提升等方面的工作。同时，也在不断推进现有客户和新客户的开发与商业落地。目前，公司在高原圆柱电芯这一高性能产品已有在手订单，并正交付给欧洲知名电动摩托车品牌和企业。此外，国内电动摩托车领域的知名企业和最大企业也已送样，正在进行进一步的落地合作。除了高性能圆柱电芯，半固态软包电池也已进入产能提升和良率改善阶段，并积极进行商业沟通和客户落地。对于未来展望，明后年公司对新能源电池业务充满信心，将持续推进新产品开发和市场拓展。

发言人1 问：在11月这个时间点，公司有进行关于电池产能落地的方案吗？公司在新产品开发方面除了电动摩托车和无人机场景外，还有哪些新的产品和业务场景计划落地？
发言人1 答：是的，目前在11月，我们会进行公司二期关于电池产能落地的方案，基于接收到的大量需求和订单。这个方案预计在11月底或12月落地，并且在明年开始二期投建工作。后续在二期落地后，预计能在明年年中实现二期产能的落地。我们未来的方向是希望在今年和明年从0到1的落地之后，在27-28年，电池业务的经营能力和利润贡献能超过主营业务。此外，除了提到的电动摩托车和无人机场景，还包括储能互储等新的产品和业务场景。

发言人1 问：公司在与上海、浙江等地区的机器人龙头公司互动中，关于skill box未来应用前景和合作前景有哪些可以分享的内容？
发言人1 答：目前，我们的skill box在开发初期就已与头部厂商进行联系并完成了底层对接，他们能够实现拿过来即插即用。同时，还与一些二次开发公司合作，这些公司已经在使用相关技术。此外，我们还在进行人形机器人技能的移植工作。

发言人1 问：如果将来开发出双足机器人的skill box，可能通用的场景会覆盖哪些领域？对于与头部机器人公司未来生态的看法，以及自身作为双足四足本体生产商，如何看待与其它生产商在使用score box方面的合作空间？
发言人1 答：双足机器人开发出的skill box可能通用的场景包括但不限于隧道、基建、巡检、施工以及博物馆等领域。我们正在将现有的一些场景经验和算法通过渠道移植到人形机器人上，作为一种技能补充而非替代品。我们的技能模型主要负责认知理解、场景决策、任务编排、设备控制和现场执行，是对大模型厂商的一个补充和赋能，帮助他们更好地赋能客户并实现落地应用。对于未来合作空间，我们持开放态度并看好双方的合作潜力。

