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全文摘要
物理人工智能（物理AI）的发展及其在投资、市场波动、资金流动和科技趋势领域的应用前景成为讨论焦点。资金面压力和美债利率担忧虽引起市场波动，但国有资金通过大额申购ETFs为市场注入流动性，展现对物理AI领域的投资信心。全球科技巨头的投资动向进一步证实了物理AI作为重要科技趋势的地位，推动技术进步并引发对相关公司及投资机会的深入讨论。视觉和触觉在物理AI中扮演关键角色，视觉数据采集和触觉数据手套等技术在机器人和智能制造中展现出巨大潜力。市场对物理AI领域的关注持续，对未来投资机会持谨慎乐观态度，同时看好其作为下一代应用方向的广阔前景。

章节速览
00:00 物理AI投资机会与市场反弹框架分析
近期市场波动中，国有资金通过大额申购ETF注入流动性，改善筹码集中度，缓解资金链压力。物理AI作为AI的下一应用方向，具备二次点火和叙事张力，是市场反弹框架下值得关注的投资机会，特别是在机器人智能核心领域，其增长潜力巨大。

02:38 物理AI：全球科技巨头竞相布局的未来趋势
对话探讨了物理AI作为全球科技巨头共同关注的产业趋势，其核心包括事件模型、VIA和数字仿真。物理AI旨在理解物理世界的发展规律，通过机器人或载体预测物理状态变化并作出反馈。与大语言模型不同，物理AI融合了大量物理概念数据和电机驱动信号，已实现部分功能替代。全球大语言模型公司正将资本投入物理AI，以开拓更大的市场空间，形成群雄逐鹿的竞争态势。

07:58 大模型世界模型构建与数据获取策略
讨论了构建大模型世界模型所需解决的关键问题，强调了高质量数据的重要性，包括真机数据、异构数据和数字仿真数据。提出了通过异构数据采集、真机数据获取以及数据延伸等策略来解决数据问题。同时，指出特斯拉在执行端的优势和未来商业化前景，认为其在世界模型构建方面将具有领先地位。

12:43 人形机器人产业趋势与供应链分析
对话深入探讨了未来人形机器人产业发展趋势，特别是OpenAI等科技巨头在供应链重构中的角色。预计2023年全球人形机器人出货量将激增至五六十万台，增长近十倍。产业链上下游企业，如传动部件、传感器及数据采集技术供应商，将受益于这一爆发性增长。市场关注点集中在灵巧手技术与高质量数据收集能力，预示着全球性产业共振趋势。

18:00 电信板块物理AI与端测电池领域的积极变化
报告聚焦于电信板块中物理AI和端测电池领域的新进展，强调了蔬菜装备便携式电池和机器人皮肤的市场潜力。指出数据采集领域对电池需求旺盛，推动了如豪鹏科技等企业业绩增长。同时，机器人皮肤在数据采集中的重要性提升，相关公司如弗莱、汉威表现突出。整体看，这些细分领域经历了回调，基本面良好，建议积极关注。

23:28 物理I模型突破与智能硬件市场展望
对话探讨了OpenAI新模型在物理I领域的突破性进展，及其对机器人智能化和市场的影响。认为物理I模型的突破将推动智能硬件的长期发展，提升本体使用价值，重点关注垂直领域本体公司及数据采集相关企业。

29:38 物理AI在军工领域的三大应用前景
军工板块在物理AI的应用主要集中在装备正向研发、数字孪生及具身智能三个方向。物理AI能加速装备研发，提高数字孪生的准确性，增强无人作战平台的效能，有望推动无人装备的快速发展，缩小与海外的差距。

36:25 汽车板块物理AI应用与素材布局分析
报告聚焦于汽车板块在物理AI大会催化下的新机遇，尤其是机器人与支架领域。阿尔特作为第三方整车设计研发公司，通过与光轮智能及富士康合作，在仿真数据收集、整机机器人代工等方面展现优势，布局素材领域。阿尔特主业回暖，上半年利润大幅增长，成为物理AI应用领域值得关注的标的。

42:21 物理AI应用领域素材与整机代工双维度分析
中国汽研在汽车检测和机器人检测领域的优势被分析，其仿真数据积累和国家级机器人检测中心为其物理AI应用提供基础。此外，整机代工领域如阿尔特、浙江仙通、君胜电子和中鼎的布局也被提及，建议关注AI应用领域的素材与整机代工两个维度。

46:20 视觉与触觉：物理AI感知的关键方向
对话讨论了物理AI领域中视觉和触觉的重要性，尤其是视觉在提供高空间分辨率、丰富语义信息和非接触测量能力方面的作用。视觉传感器因其信息密度高和覆盖面广，成为物理AI感知的核心，能够处理复杂的工业和生活场景任务，如物体识别、缺陷检测等。产业链逻辑显示，视觉的价值已从传统智能化工具升级为模型训练的数据入口，强调了高质量视觉数据采集、标注、训练和闭环部署的重要性。掌握高质量视觉数据的企业将更有可能抓住物理AI的发展机遇。

49:05 物理AI视觉领域三大标的深度解析
对话深入探讨了物理AI视觉领域的三大标的公司，包括奥普特、凌云光与零点科技。奥普特在视觉硬件、算法与数据、执行协同及产品生态方面构建了全面布局，尤其在视觉感知与运动执行一体化产品体系上取得显著进展。凌云光则通过数据采集、机器人性能评估与训练方案，结合高端成像技术与海外渠道，强化了其在物理AI数据与训练基础设施上的竞争力。零点科技则通过收购华为智能，实现了从硬件到算法、数据及应用场景的闭环，尤其在3C、新能源汽车等行业展现出强劲的应用能力。

54:20 触觉数据采集手套：连接人类经验与机器人灵巧操作的关键
触觉在物理AI中扮演关键角色，尤其在机器人从演示动作转向工业装配和家庭服务时。触觉数据的稀缺性使其成为机器人训练的重要组成部分，无法被仿真或网络爬虫替代。数据采集手套被视为连接人类操作经验与机器人灵巧手操作模型的关键接口，有望在消费电子自动化领域得到应用。

发言总结
发言人1
讨论了物理AI领域的发展及其在投资机会中的重要性，强调了再平衡框架下的投资策略，并关注美债利率对全球宏观流动性风险释放的影响。他指出，物理AI作为AI的下一应用方向和机器人智能核心，代表了科技发展的未来，特别是在装备正向研发、训练、数字孪生、战场具身智能等军工应用，以及机器人和制造领域。随着全球科技巨头加大对物理AI的研发投入，该领域有望迎来重大突破。国有资金通过大额申购ETFs向市场注入流动性，显示出国家对比的初步确认，同时也提到市场处于反弹和高波动状态，需注意非线性上涨的特性。此外，他还分析了事件模型、VIA和负责人生活数字仿真等物理AI投资逻辑的关键要素。

问答回顾
发言人1 问：在当前市场环境下，为什么物理AI成为投资关注点？
发言人1 答：物理AI受到关注是因为在市场剧烈震荡、资金面承压的大背景下，国有资金通过申购ETF注入流动性，而物理AI领域在反弹与高波震荡中实现了筹码集中度的改善和全球宏观流动性风险的部分释放。此外，物理AI作为AI的下一个应用方向，具备较大的增长潜力和作为机器人智能核心的重要地位，因此在二次点火和叙事张力方面具有投资机会。

发言人1 问：物理AI为何被视为大产业趋势？
发言人1 答：物理AI是全球科技巨头共同关注并投入研发的方向，包括Google、OpenAI等国内外企业都在积极布局。物理AI的核心包括事件模型、VIA以及生活数字仿真，它旨在让机器人理解物理世界并做出合理行动，打破物理世界与数据世界的边界，实现对未来物理状态变化的预测与应对，从而带来根本性的产业变革。

发言人1 问：物理AI的发展过程中，数据获取和使用的重要性是什么？
发言人1 答：对于物理AI的研发来说，高质量的数据是至关重要的生产要素。数据获取可以通过购买第三方异构数据设备或自建真机环境来实现。数据市场潜力巨大，每家大模型公司每年投入数十亿美金级别的资本开支，以获取更多真机和高精度仿真数据，提升世界模型的能力。随着数据投入的增加，物理AI的市场空间将得到进一步拓展。

发言人1 问：物理AI与大语言模型有何不同？
发言人1 答：物理AI与大语言模型的主要区别在于训练体系和应用场景。大语言模型专注于文字世界的推理和预测，而物理AI则关注物理世界规律的理解与应用，其训练数据来源广泛，包括真机数据、异构数据和5米级高精度仿真数据等，并且目前各大模型公司开始将资本开支投入到物理AI领域，以求突破现有科研边界。

发言人1 问：特斯拉在执行端的优势体现在哪里？OpenAI等公司未来的机器人项目与特斯拉的关系如何？
发言人1 答：特斯拉在执行端领先其他公司3到5年，尤其是在世界模型的应用上，其大脑和整体执行能力在全球制造业中表现优秀。此外，去年特斯拉的商业化前景更加明确，业绩确定性和弹性增强。OpenAI、Meta等公司计划研发机器人，并将寻找新的供应链，但与去年为特斯拉机器人提供的供应链可能重合度不高。目前，特斯拉机器人的产能已满，无法为其他厂商提供空余产能。预计未来国内将诞生许多类似OpenAI和Meta的后续公司，并参与到人形机器人的制造中。

发言人1 问：对于OpenAI机器人的具体方案和进展如何？
发言人1 答：OpenAI的机器人方案有两种输入线设计，一种是下半身三角支架配合上半身及两只手臂结构，目前该机器人手臂已经外开，但手指由OpenAI控制，主要用于采集真实数据。预计明年OpenAI会推出自己的本体。

发言人1 问：明年人形机器人市场会有怎样的增长？
发言人1 答：预计明年全球人形机器人的出货量将达到65万台至66万台，相较于今年上半年的三四万台，实现了快十倍的增长。这将带动相关产业链上多家公司业绩大幅提升。

发言人1 问：在物理AI领域，有哪些重点投资标的？
发言人1 答：重点看好几个环节，包括OpenAI在传动微型传动方面的领军企业，利群精密因其精密性被看好，以及奥比东光等在传感器市场占据优势的公司。此外，科森和森林福赛在核心部件市场份额增长和用户市占率提升方面表现突出。

发言人1 问：市场上对哪些物理AI领域存在预期差？
发言人1 答：市场对像阳光股份这样的公司在其绝对竞争力领域的表现可能存在预期差。同时，灵巧手的研发和高质量数据采集领域也是值得关注的投资思路。

发言人1 问：对于电信板块中受益于物理AI的细分领域有哪些？
发言人1 答：在电信板块中，有两个细分领域受益于物理AI：一是便携式电池设备，如端测电池，与传统的插线式设备相比，便携式电池因其便利性和高利润率成为消费电池板块的良好增长点；二是机器人皮肤领域的传感器应用，随着数据采集需求的增长，相关公司在前期布局已取得明显成效，如弗莱和汉威等公司表现出色。

发言人1 问：物理世界理解的突破是否为断点式突破，以及STA在智能模型中的影响如何？哪些类型的企业有望受益于物理AI的发展？
发言人1 答：是的，物理世界理解的突破被认为是断点式的，需要大量训练才能出现基点变化。STA在智能模型领域取得了断点性突破，预示着未来1到2年内物理AI模型可能会有突破性进展。这个突破不仅限于当前的智能模型应用，还可能激发其他模型公司加大投入，特别是OpenAI在物理AI训练方面的投入，这将对未来物理I模型的发展产生深远影响。首先，本体厂商将直接受益，如语数和上位因其优秀的身体训练能力而受到追捧。其次，垂直领域的本体公司也受到关注，例如永创智能等，在特定行业拥有闭环数据和先发优势。此外，机电行业中的P公司（暂无明确指代）因其在物理AI领域的领先地位，其产业变化值得关注，预计未来将拥有大规模的optics v3机器人存量。

发言人1 问：物理AI的进步将如何改变市场对机器人和智能板块的认知？
发言人1 答：物理AI的进步会让市场从关注展示性和娱乐性简单的机器人转变为期待具有类似手机安卓系统操作平台功能的智能化、统一平台系统的机器人。长期来看，如果存在能持续迭代的物理AI模型，本体的使用价值和整体智能化程度都将大幅提升。

发言人1 问：物理AI在军工领域的潜在应用方向有哪些？
发言人1 答：物理AI在军工领域的应用主要集中在三个方面：一是装备正向研发，能显著提速研发进程并提高设计精度；二是数字孪生与仿真，更准确地检验武器装备效能，缩短研发周期；三是具身智能，无人作战平台将向机身智能转变，提升作战效能并实现互联互通，改变战场形态。同时，预计五期间无人装备会有快速发展，物理AI的应用将缩小与海外的差距，并可能推动无人机承担更多智能任务，成为核心作战力量。

发言人1 问：在这一轮机器人行情下，汽车板块有哪些核心变量值得关注？
发言人1 答：核心变量主要由物理AI大会催化，预计接下来一两年物理AI将迎来重大突破。在汽车板块中，机器人和支架是AI应用层面率先落地的两个方向，特别是支架领域，已有L3车型的落地预期。此外，在物理AI领域，除了传统的硬件类零部件方向外，素材方向也是一个值得关注的新方向，尤其是与计算机行业结合的部分，部分汽车公司已在该领域布局。

发言人1 问：阿尔特在物理AI方向有哪些布局及优势？
发言人1 答：阿尔特在物理AI方向有两条主线布局：一是与光轮智能和宇信科技成立合资公司，进行仿真及物理AI数据的收集与测评；二是与富士康合作建立合资公司，从事整机机器人的代工。阿尔特的优势在于作为国内最大的第三方独立汽车设计公司，拥有丰富的整车设计数据和实地收集的数据资源，这使得其在素材和物理AI应用领域具备显著优势。

发言人1 问：中国汽研在物理AI领域有哪些布局和特点？
发言人1 答：中国汽研的主要业务是汽车检测，包括新车上市前的检测和仿真测试，积累了大量汽车场景数据，这些数据可以延展至物理AI领域。此外，中国汽研还拥有仿真云平台，积累了丰富的仿真数据，并且旗下有国家级别的机器人检测与评定中心，能覆盖原型机器人、工业机器人等多个领域，因此在仿真数据和机器人检测方面具有较大优势。

发言人1 问：在物理AI应用领域，整机代工是一个怎样的投资机会？
发言人1 答：随着机器人逐步实现商业化量产，整机代工成为另一个值得关注的投资方向。例如，阿尔特与富士康成立的合资公司不仅会做仿真及数据测评，还会进行机器人整机代工；浙江仙通、君胜电子旗下的君府智能以及中鼎子公司等也在不同领域布局了机器人整机代工。因此，在AI应用领域的发展过程中，整机代工板块有望成为新的热点。

发言人1 问：在物理AI视觉方向，您们团队推荐了哪些标的？奥普特在物理AI的布局具体包括哪些方面？
发言人1 答：我们团队主要推荐了三个标的，分别是奥普特、凌云光和眼睑科技。其中，奥普特在物理AI布局上，从硬件、算法与数据、执行与协同以及产品与生态四个方面展开。奥普特在硬件层面已全面覆盖视觉算法库、智能识别平台、工业AI光源控制器、工业镜头、工业相机、智能读码器、3D传感器测量系统及工业传感等产品线，是国内少数能提供机器视觉核心软硬件的厂商。在算法与数据方面，通过devotion 3、devotion cloud和DBS7形成工业视觉AI软件平台体系，解决数据训练和回流资产的问题。执行与协同上，通过控股收购动合泰莱切入精密运动部件，构建一体化产品体系，提高执行精度。产品与生态方面，奥普特与越疆科技等开展合作，打造手眼脑一体化集成工业解决方案，并建设深度智能数据集。

发言人1 问：凌云光在物理AI领域的布局情况如何？
发言人1 答：凌云光构建了视觉器件、智联系统、智能装备以及工业软件矩阵，并通过收购JJI强化高端成像与海外渠道。其子公司元科事件利用FC motion光学动捕系统切入机器人感知底层。在解决方案维度，凌云光已构建多模态数据采集、机器人运动性能评估、机器人小脑训练三大方案，并实现从数据采集到动作部署的链路覆盖。商业化上，FC motion收入持续增长，表明商业化进程顺利。生态上，凌云光与德塔智能及华为云开展合作，有望增强平台兼容性和客户触达。

发言人1 问：零点科技在物理AI领域的布局特点是什么？
发言人1 答：零点科技通过收购华为智能，以全自主研发的视觉硬件为基础，形成了从视觉光源、工业相机、读码器、镜头到视觉控制器的完整硬件体系，并配合自主软件smart x完成标定定位、测量识别、缺陷检测与深度学习分类，形成硬件+软件+方案的闭环交付。在数据端，公司已在光伏、医药、锂电焊后检测等领域跑通从样本到训练到部署的项目，积累大量缺陷样本和算法迭代经验。在应用端，终端产品覆盖3C、新能源汽车、半导体、智能物流、医疗设备等多个行业，并向半导体光通信领域延伸。

发言人1 问：触觉在物理AI中的重要性体现在哪里？
发言人1 答：触觉对于物理AI至关重要，它弥补了视觉识别物体位置和形状后，机器人无法判断能否接触、接触后发生什么等问题，是机器人从演示动作走向工业装配、家庭服务等实际操作的关键分水岭。当前物理AI在视觉语言规划层面快速进步，但触觉反馈和力控精度对后续精密操作至关重要。此外，触觉数据具有稀缺性，无法通过仿真或网络爬虫轻易获得，因此触觉数据采集对手套智能化建设及后续复杂操作任务的放量具有重要作用，其中数据采集手套是连接人类操作经验和灵巧手操作模型的关键接口。

