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全文摘要
物理AI领域正经历快速发展，特斯拉的Optimus项目超出预期，预示着该领域的重大进步，马斯克宣布启动早期生产规划。同时，AMC收购All Laps，引入空间智能模型研发团队，OpenAI重启机器人业务，显示行业内竞争与合作加剧。技术迭代和产业投入增加，预计未来1-2年物理AI将迎来重要突破。数据采集日益关键，随着机器人大脑模型加速及任务复杂度提升，高质量交互数据需求增长。投资机会聚焦于机器人本体、数据采集及端侧，语数科技、上纬新材、捷克科技和中控技术等公司因特定领域优势受关注。特斯拉及其他公司通过创新技术和策略推动行业发展，讨论了数据采集技术路线及物理AI未来路径。

章节速览
00:00 物理AI加速发展与产业链机遇
对话围绕物理AI领域进展及产业链机会展开，重点讨论了OpenAI切入机器人领域对行业壁垒的影响，推荐了包括机器人本体、数据采集、端侧设备在内的多个投资方向，以及在消费电子成本压力减轻背景下，果链相关公司和可穿戴设备领域的潜在利好。

05:45 汽车组分析特斯拉与机器人板块的投资机会
汽车组报告了物理机器人板块的显著涨幅，指出特斯拉量产加速和OPAI新布局是主要驱动力。预计特斯拉将于27年底实现年化百万台目标，OPAI则在软硬件方面加速布局，计划27年推出演示样机。四季度催化因素包括特斯拉股东大会和optimus编程演示视频，长期目标为24年IPO，欧洲市场寻找新估值逻辑。

10:21 真实数据与仿真技术在机器人模型训练中的重要性
讨论了真实数据在机器人模型训练中的核心需求，包括真机采集与众包模式，以及仿真技术作为低成本补充的重要性。当前，行业正面临数据量质和异构三重制约，而特斯拉、飞figure AI等公司采取不同数据采集策略。未来，数据放量合成厂商有望受益，板块呈现加速发展态势，Q4特斯拉有两大催化因素。

14:51 机器人产业新进展与投资机会分析
对话聚焦于机器人产业的最新进展与投资方向，强调数据处理、OPI产业链及起点领域的机遇。特别指出通用大模型对机器人智能化的推动作用，以及解决大脑问题的关键性。建议关注仿真端、产业链布局及高确定性公司，同时提及海外头部公司如特斯拉的订单动态。

发言总结
发言人1
主持的国内民生人形机器人研究院第27期电话会议，主题为物理AI加速发展与素材需求释放。他首先提到特斯拉Optimus项目进展超预期，马斯克宣布弗里蒙特启动早期生产规划，同时讨论了AMB收购all laps和OpenAI重启机器人业务的动态。他强调，技术迭代与产业投入增加预示物理AI有望短期内实现重大突破，特别指出了数据采集的重要性，以及机器人大脑模型加速研发与任务复杂度提升对高质量交互数据需求的增长。接着，他介绍了机械组李哲老师和汽车组完颜尚文老师的观点，讨论了机器人领域的投资机会，包括机器人本体、数据采集和端侧等多个方面。最后，他邀请海外组的孔融老师，分享了机器人产业的海外视角和机会。整个发言围绕物理AI发展、产业链机会及投资建议进行了全面讨论。

问答回顾
发言人1 问：在物理AI领域，近期有哪些重大进展？数据采集在物理AI发展中的地位如何变化？
发言人1 答：近期物理AI领域有多个重大进展，其中最重要的是特斯拉的Optimus项目超预期发展，马斯克宣布弗里蒙特工厂已启动早期生产规划，年产约100万台的生产线大部分设备已到位。此外，AMB收购了All Lap，并引入空间智能模型研发团队；OpenAI也重启了机器人业务。随着技术持续迭代和产业投入加大，预计未来1到2年内物理AI将迎来重要突破。数据采集的重要性日益凸显。随着机器人大脑模型研发加速及任务复杂度提高，高质量交互数据的需求将持续增长，这将推动数据采集需求进一步释放，并为相关产业带来新的发展机遇。

发言人1 问：近期有哪些催化因素推动物理AI板块行情发展？
发言人1 答：四季度有明确的催化因素，主要有两点：一是特斯拉12月4日股东大会的召开；二是特斯拉未来11到2个月内发布的Optimus编程演示视频。此外，欧洲也在为IPO寻找新的方向和估值逻辑，将加大布局并为板块提供长期催化点。

发言人1 问：OpenAI进入机器人领域有何影响？
发言人1 答：OpenAI切入机器人领域并展现出强大的模型泛化能力，对传统人形机器人公司的壁垒产生削弱作用。长期来看，掌握核心技术和在垂直领域拥有统治权的企业，如语数科技、上纬新材以及捷克科技、中控技术等，在转型机器人领域更具优势。

发言人1 问：数据采集方面的投资机会有哪些？
发言人1 答：在数据采集方面，由于目前实际需求量与现有供给量存在较大差距，预计未来多种技术路线将并行发展并共同发展。推荐在设备和服务场景上有优势的企业，如奥比中光、奥普特、灵巧手零部件供应商如微机电等。

发言人1 问：对于物理AI领域之外的其他应用方向，有何看法？
发言人1 答：物理AI的应用形式多样，包括可穿戴设备等。明年这些产品有望推出大量新产品，同时AI基建强度预期减弱有利于消费电子成本压力减轻，利好相关公司，尤其是果链中的博众精工、智力方，以及视涯科技、易瑞科技等与眼镜核心设备密切相关的公司。

发言人1 问：目前物理AI板块的整体推荐顺序是什么？
发言人1 答：推荐标的从机器人本体到数据采集到端侧，具体包括龙头语数科技、核心技术的捷克科技和中控技术；数据采集相关的奥比中光、奥普特和兆微机电；以及端侧的视涯科技、博众精工和智力方。

发言人1 问：GPT6 extra展示了通用大模型在操控机械臂完成抓取放置等操作的能力，这是否意味着通用大模型有可能向具身智能迁移，并推动机器人大脑能力的突破？
发言人1 答：是的，GPT6 extra的表现表明通用大模型确实有可能向具身智能迁移。我们预计ONI的设计投入将持续并加速机器人大脑能力的突破，其整体路线正逐渐靠近特斯拉的发展模式，即从模型出发走向软硬件一体化。

发言人1 问：真实数据在机器人和物理领域的应用为何成为最强分支？目前行业对真实数据的需求状况如何？对于当前机器人板块的投资机会，有哪些重点推荐的方向？
发言人1 答：真实数据成为最强分支是因为训练具备通讯开发能力的模型需要千万小时级的真实数据支撑，而当前全球可用的高质量真实数据仅数百万到数10万小时，远未达到支撑巨量能力涌现的临界点。因此，整个产业链对真实数据的需求是实实在在且持续增长的。重点推荐三个方向：1) 数据方向，关注真实数据标的如芙兰英科、华谊科技，以及机器人本体厂商如遨宇科技和商汤平台；2) OPI产业链，建议关注长盈精密制造和奥普特；3) 起点方面，优选高确定性并具备潜在扩频能力的公司，如双环传动、万象钱潮和福赛科技。

发言人1 问：目前真实数据采集主要有哪些路线？各公司是如何进行数据采集的？
发言人1 答：真实数据采集主要有文体路线和无文体路线两种方式。特斯拉计划通过其Optimus项目采用消消服类机制进行有文体数据采集，而飞度AI、驰援和密封科技等公司则采用众包模式，让具备真实场景的用户承接任务上传数据以获取报酬。真实机身体验和众包模式下，各公司都在积极寻求扩大数据量并满足市场需求。

发言人1 问：模拟仿真技术路线在数据获取中的作用是什么？
发言人1 答：模拟仿真技术路线能够低成本地生成大规模并行仿真的数据，编辑成本只有真机采集成本的21左右，从而实现快速覆盖各种应用场景。真机数据主要锚定数据质量，仿真数据则有助于放大数据获取规模，随着模型能力迭代的需求持续增加，率先卡位数据采集和放量合成的厂商有望持续受益。

