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章节速览
发言总结
发言人1
他在特斯拉的财报汇报中，详细分析了特斯拉在机器人领域的进展与规划。首先指出特斯拉在第三季度的总收入持平，毛利率和现金流呈上升趋势，超过市场预期，但企业交通量和净利润略有下降。他强调，特斯拉计划在机器人业务上加大投入，推动新业务发展。特斯拉的机器人项目已进入早期生产阶段，目标是通过生产1到2万台机器人进行数据采集，建立“数据飞轮”，以优化机器人动作能力。此外，特斯拉预计在AI芯片方面取得重大进展，通过与英特尔合作加速芯片生产，提升机器人算力。公司正面临的主要挑战包括提高机器人在实际环境中的泛化能力和降低生产成本。他强调，特斯拉的机器人项目处于关键发展阶段，从硬件迭代到软件完善，预计2027年将实现量产，目标年产量达到100万台，为工业及家庭应用提供强大支持。

要点回顾
在特斯拉的财报中，关于机器人业务有哪些关键信息和规划？
发言人1：在特斯拉Q3财报交流会上，我们了解到公司收入基本持平，毛利上升且现金流转正，整体略好于市场预期。尽管企业交通量有所下降，净利润也出现下滑，但公司对后续新业务如Tesla Bot（that cap）等有明显发力计划。在机器人方面，目前Tesla Bot已经启动早期生产阶段，在福利蒙克高产量线上生产1到2万台机器人用于数据采集，形成所谓数据飞轮，以训练其动作能力，这与汽车直接部署传感器采集数据的方式有所不同。

Tesla Bot的早期生产具体是怎样的情况？
发言人1：Tesla Bot早期生产并不是大规模量产，而是计划生产1到2万台机器人，以便在工厂环境中进行数据采集训练，从而实现更好的动作能力。这些机器人将进入工厂面进行数据生产采集，以优化其功能表现。

Tesla Bot的最新进展和技术亮点是什么？
发言人1：预计1到2个月后，Tesla Bot将展示非预编程能力，即让机器人在陌生环境中完成指定任务，这将是对机器人从能用到聪明干活的关键催化作用。

公司在硬件上的改进重点是什么？
发言人1：公司计划在明年4月份将Tesla AI5芯片集成进OPPO，相较于AI4芯片，AI5算力将提升一个数量级，有助于大幅提升机器人的能力。同时，公司持续在软件和硬件上迭代改进，特别关注于提高机器人的灵敏度、灵巧度和可靠性，预计在2027年底解决AI机电设计的可靠性及经济性问题，并计划在此之后向外部交付open人形机器人。

关于量产目标和生产线建设方面的情况如何？
发言人1：目前，公司最快预计在2027年能达到周产2万台机器人的速度，即年产量百万台，显示出积极的执行状态。关于超级芯片工厂，预计在2027年上半年开始调试设备，5、6月份进行测试芯片阶段，目标是在2028年Q3进行批量生产。

资金投入方面有何调整和重点用途？
发言人1：公司已将全年的自动开支从250亿美元下调至200亿美元，此举有助于减轻现金流压力。资金主要将用于AI算力芯片五代（AI5）的量产、SpaceX合作建设p five芯片工厂，以及推动AI在车和机器人领域的落地应用。总体来看，公司对于金融重点和量产节奏的把握将持续稳步落实。

在机器人行业，您认为当前阶段应重点关注哪些公司？
发言人1：我们建议关注行业的龙头公司，例如特斯拉之外，国内的拓普、桑花、新泉巷、40福泰、魔术和凯动等，它们具有各自的特色，并且整体上值得重点关注。

特斯拉在机器人技术发展中的状态和要求是什么？
发言人1：特斯拉的机器人目前处于V3阶段，其目标不再是简单的行走和拿起物品，而是追求以合理成本稳定地完成工作任务。第三代产品已进入量产前的拐点，重点在于测试工业化生产可行性而非技术可靠性。

特斯拉机器人的量产瓶颈主要在哪里？
发言人1：目前特斯拉机器人的量产瓶颈主要体现在三个方面：一是早期良率爬坡过程中存在返工、报废和调试浪费；二是成本控制，量产初期成本相对较高，但预计大规模放量后能降至可接受区间；三是算法泛化能力，即AI理解物理世界并做出正确反应的能力有待提高，尤其是在实际物理环境中应对各种复杂情况。

特斯拉如何解决机器人量产中的数据采集和算法训练问题？
发言人1：特斯拉计划通过早期生产的1到2万台机器人与真实世界互动进行数据采集以提升自身能力。同时，算法训练依赖于Terry fab超级芯片工厂，预计将在28年Q3实现批量生产，该工厂由英特尔合作建设，采用先进的0.14微米工艺，计划在28年Q1进行量产验证。

对于VAI和相关技术的发展，您认为什么时候可能会实现真正的机器人落地，并在商业服务中进行广泛应用？
发言人1：预计在接下来的两到三年内，随着技术进步，智能系统可能会超越ChatGPT的水平，实现机器人的真正落地。在商业服务领域，机器人将在实际应用场景中取代人工，特别是在高危或危险的工业环境，如化工厂、钢铁厂等进行巡检和操作，避免安全事故的发生。

物理AI的发展现状如何？有哪些关键预测？
发言人1：物理AI目前正处于拐点状态，多位专家预测最深智能的Chat GPT时刻将会加速到来。其中一位专家认为，快的话一两年内可能会有突破，到2027年GT7模型可能会让最深智能大模型能力实现真正落地，即机器人能在任意陌生环境中仅凭语音或文字指令完成约80%的日常任务。

应用场景方面，机器人主要会集中在哪些领域？是否有针对特定特色场景的应用案例？
发言人1：初期应用场景主要集中在工业领域，尤其是全天候执行高危任务。在国内和国外的一些实际案例中，机器人已开始应用于教育科研以外的场景，比如化工厂、钢铁厂等具有危险性和人工与危险结合性的环境，以避免安全事故并提高工作效率。在北欧国家，由于人少，城市中常有野生动物出没，因此采购了机器人来协助巡逻并进行驱逐工作，利用机器人的连续巡逻和反应能力有效解决了该问题。

目前机器人产品的发展阶段及未来展望是怎样的？
发言人1：以特斯拉为例，其硬件产品正在接近尾声地迭代，接下来的变化重点在于软件层面，尤其是手上的能力完善以及物理AI大模型的构建。预计在未来一到两年内，通过强化硬件和软件方面的补齐，机器人将逐步具备可用于工业和家庭场景的真正可落地能力，并有望在2027年至2028年间达到年产100万台的量级。

