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全文摘要
会议首要确认参会者静音，并强调此次电话会议内容仅面向机构投资者或受邀客户，且不构成投资建议，禁止未经授权的录音与转发。主讲人聚焦物理AI的最新进展，特别提及open IN在机器人任务中的潜力，指出物理AI能拓宽能力边界，增强三维空间理解与物体识别能力，降低对传统CV的依赖，从而提升机器人研发效率。同时，讨论了物理AI对高真机部署数据回传模式下硬件需求的增加，以及这对核心零部件可能的影响。会议强调鼓励详细讨论与深入了解，并对参会者的参与表示感谢。

章节速览
00:00 东财汽车机器人行业：物理AI最新观点分享
本次会议聚焦物理AI在机器人领域的应用，强调了基础模型在机器人任务中的潜力。会议声明面向特定投资者，内容不构成具体投资建议，未经许可不得传播。分享了近期物理AI的市场关注点，邀请与会者深入讨论。

01:00 大模型与机器人技术融合推动智能升级
对话探讨了大模型在机器人技术中的应用，强调其通过海量视觉数据训练，提升了三维空间理解、物体识别和任务拆解能力，减少对传统CV的依赖。此外，agent强化学习赋予工具调用能力，有望提高研发效率，缩短真机测试准备时间。市场关注点转向第一视角视频数据采集，单价在十几至几百元不等，二次售卖可增厚素材厂商利润。

03:37 大模型厂商与机械行业在数据需求及物理AI布局上的未来展望
对话探讨了大模型厂商通过介入物理AI以提升收益，以及机械行业在高真机部署下对核心零部件硬件的需求增长。指出头部模型企业布局物理AI以完善现实世界任务能力，同时强调数据需求随模型进化而变化，包括量的提升和单价增加。此外，特斯拉机器人运行数据回传模式对核心零部件硬件产生积极影响，建议关注相关企业。

发言总结
发言人1
他，即东方财富证券汽车行业分析师尹俊玉硕，在东财汽车机器人行业更新物理AI近期观点会议上，强调了物理AI的广泛关注度。尤其在open IN基础模型展示后，物理AI在机器人任务上的潜力引起广泛关注。他介绍了物理AI能力边界拓宽、通用大模型与端侧模型的分层、通过大量视觉数据预训练增强三维空间理解和物体识别能力。此外，讨论了物理AI对机器人任务的理解与执行能力提升、对大型模型数据需求和硬件零部件市场的潜在影响。他还展望了物理AI未来发展方向，包括模型企业对具身行为的投入、数据需求增长、基于高真机部署下的数据回传对硬件零部件市场的积极影响。最后，他鼓励与会者与东财汽车团队进一步交流讨论。

问答回顾
发言人1 问：对于物理AI的发展，您觉得它对数据采集需求有何影响？
发言人1 答：物理AI的发展将推动数据采集需求的变化。如果GT6路线验证成功，后续易购部分的数据采集将转向第一视角视频数据，而真机数据也将有非常刚性的需求。目前市面上交易数据单价在小几十到大几百的空间，但随着多次售卖，素材厂商利润可以得到增厚。从小时数来看，短期内单个玩家可以处理一些短期可见效果的半结构化短任务，行业整体规模可能达到千万级小时的数量级。长期来看，随着通用大模型厂商持续布局具身并进行数据采集，以及头部模型企业持续投入物理AI以完善现实世界任务能力，整个行业对数据的需求将持续增长，不仅体现在量上，也可能体现在单价的提升。

发言人1 问：物理AI的发展还带来了哪些相关产业链的机会？
发言人1 答：物理AI的进步不仅促进了数据需求的增长，还带动了高真机部署量下的数据回传模式中核心零部件硬件的收益。比如特斯拉拥有2万台机器人，每天运行数小时，产生的数百万小时真机数据对训练模型提供了大量支持。因此，关注那些基于高真机部署下高增长量数据回传模式的核心零部件企业，如40增强、恒帅、福赛等以及TY top 38等，它们有望从中受益。

