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全文摘要
近期，机器人技术与市场的发展受到了广泛关注，特别聚焦于OpenAI在机器人领域的创新布局。OpenAI已组建专项团队，致力于研发自有人形机器人本体，计划于2027年呈现样机，展示了其在机器人技术上的雄心。同时，GPT6 extra模型在提升机器人控制能力方面展现出潜力，尽管仍有待完善，但已在特定任务中取得显著进展。此外，海外龙头公司在机器人量产方面取得实质性进展，突显了大模型技术对机器人产业的推动作用及对供应链产能的巨大需求。

机器人行业的两大催化剂被提及，一是技术创新，包括大模型技术的应用，二是市场需求的增长，特别是在特定领域的应用拓展。然而，人形机器人面临多维度瓶颈，包括模型复杂性、数据获取及商业化销售等挑战。面对这些挑战，投资界建议关注那些在技术研发、数据积累及市场应用上取得实质性进展的企业，以捕捉机器人板块的投资机遇。

章节速览
00:00 OpenAI机器人项目进展与计划
对话介绍了OpenAI设立机器人专项团队的最新布局，包括招聘执行器、传感器等岗位人才，自研人形机器人本体，并计划于2027年展示样机。内容还强调了会议信息的保密规定，提及了面向专业投资机构的交流性质及不构成投资建议的声明。

01:18 GPT6 extra在机器人控制领域引发关注与挑战
市场对OpenAI自研机器人本体重视源于GPT6 extra在空间理解等领域的突破，但其在机器人控制上的实际应用效果参差不齐。九月的研究显示其在42项操作中的平均成功率仅20%多，尤其在精确对齐等任务上表现不佳。然而，清华大学十月份的技术报告揭示，通过少量操作示范，GPT6 extra在接触密集型操作中取得90%和80%以上的成功率，展现了在特定任务上的潜力。

03:22 接触密集型操作与大模型在具身智能领域的突破
对话讨论了接触密集型操作，如机器人插拔接口，以及清华团队和商汤科技等采用的新方法，即使用少量操作示范和实时信息调整机械臂动作，提升了任务成功率。GP6 extra模型在具身智能领域展现出潜力，不仅增强语言交互能力，还实现了从理解任务到执行任务的闭环，推动大模型理解物理世界并采取行动，受到行业广泛关注。

07:58 机器人生产爬坡与供应链挑战
对话围绕机器人生产爬坡计划展开，强调了供应链对快速增加产量的高要求，以及供应商需新建产能以匹配增长速度。26年9月周产几百台，预计10月底达1000台，年底翻倍至2000台，27年持续翻倍。目标是年底前实现周产超1000台的全自动化生产线，远期目标周产达100万台。机器人行业未来一两个月催化因素多，建议关注行业变化。

10:53 机器人产业反弹关键与关注点
对话围绕机器人产业的未来前景展开，强调了物理AI模型演进和下游场景成熟化应用的重要性，认为这是机器人板块能否实现长期增长的关键。当前，机器人及相关链条已跌至合理水平，具备反弹条件。建议从大模型进展和场景应用深耕两方面关注产业动态，提及了智源等大模型公司以及深奥科技、松霖科技等深耕特定场景的厂商作为未来关注重点。

14:03 人形机器人板块近期观点与投资机会
近期人形机器人板块受到特斯拉量产爬坡和OpenAI正式布局的双重催化。特斯拉计划提升产能，而OpenAI从外部合作转向内部研发，标志着机器人领域从概念到实际应用的突破。当前瓶颈在于模型、数据和零组件，特别是手部解决方案、电机技术和传感器。建议关注恒帅股份、伟创电气、戴美股份和福莱新材等企业。

发言总结
发言人1
他朱博睿代表方正证券，主持了关于机器人技术进展的讨论，特别聚焦于OpenAI在该领域的最新动向。他指出，OpenAI已组建专门团队专注于机器人研发，目标是在2027年推出样机。朱博睿强调了OpenAI在模型研发方面的强大实力，尤其提到GPT6 extra模型在空间理解、三维建模和软件操作上的卓越表现，这引起了行业的广泛关注。尽管GPT6 extra在接触密集型操作中取得较高成功率，但在处理复杂任务时仍显不足。此外，朱博睿还分享了其他公司对GPT6 extra的测试结果，显示出其在具身智能领域的潜力。最后，他提到了海外龙头公司在机器人量产方面的最新进展，强调了关注机器人板块变化的重要性。

要点回顾
OpenAI是否设立了机器人专项团队，并透露了哪些关于机器人本体研发的进展？
发言人1：是的，OpenAI已经设立了机器人专项团队，核心成员来自内部的世界模拟仿真项目。他们在2026年六月启动了团队招聘，招聘方向包括执行器、传感器、控制器、机器人仿真产线和工程人才等岗位。同年九月，OpenAI明确表示将自研人形机器人本体，并计划在2027年推出样机展示。

为什么市场对OpenAI自研机器人本体如此重视？
发言人1：市场之所以重视OpenAI自研机器人本体，是因为OpenAI拥有强大的模型研发能力，例如其发布的GPT6 extra模型在空间理解、三维建模和软件操作方面表现出的通用智能，给智能机器人行业带来了新启发，即机器人可能直接从像GPT这样的基础模型中获取所需的通用智能。

GPT6 extra在接入机器人本体测试后的表现如何？
发言人1：在一些研究团队尝试将GPT6 extra接入机器人本体进行控制能力测试后，实验结果并不理想。例如，在对一款名为robot dog的机器狗的研究中，GPT6 extra在42项操作中的平均成功率只有20%，尤其在精确对齐和复杂协调任务上存在明显不足。

清华大学的研究人员如何评估GPT6 extra在接触密集型操作中的表现？
发言人1：清华大学的研究人员发布了一项技术报告，评估了GPT6 extra在接触密集型操作中的表现。结果显示，extra在两套视触觉操作中分别取得了90%和80%以上的成功率，且无需大量预训练或微调策略模型，仅通过少量操作示范和实时视觉、触觉信息，就能结合视觉和触觉信息完成精细操作。

接触密集型操作具体是指什么类型的任务？
发言人1：接触密集型操作是指那些需要机器人持续接触、摩擦和受力变化的任务，比如抓取杯子或插头插入接口。这类操作中，机器人不仅需要判断物体位置和姿态，还需根据接触反馈调整方向和力度以确保任务成功完成。

除了清华大学的研究外，还有哪些公司测试了GPT6 extra在具身智能上的表现？
发言人1：商汤科技和银河通用等公司也测试了GPT6 extra在具身智能上的表现。其中，商汤科技通过上下文学习和拓展执行部署，使其在robot dog任务中的成功率超过80%；银河通用则通过混合控制测试，发现extra单独控制的成功率约20%，但在有astra监督纠正的情况下，成功率可提升至50%左右。

GPT6 extra模型在具身智能领域的意义主要体现在哪里？海外龙头公司在机器人量产方面的进度如何？
发言人1：GPT6 extra模型在具身智能领域的意义在于推动大模型从理解和生成信息进一步走向理解物理世界并采取行动，整合了视觉理解、任务推理、智能决策、策略调用以及机器人控制等多个环节，形成从理解任务到执行任务再到学习的闭环，这也是它被具身智能行业广泛关注的核心原因。该海外龙头公司今年的量产快速爬坡主要是为了采集真实数据以供机器人训练使用。供应链反馈显示，从上个月（9月）的周产几百台，预计到10月底将达到1000台，年底将达到2000台，并计划在2027年继续翻倍增长。此外，这家公司还设定了远期目标，即年底前建成周产超过1000台机器人的连续自动化生产线，最终目标是实现年产100万台左右。

对于机器人板块能否有更长期的行情，决定性的关键因素是什么？目前机器人具备反弹条件的具体体现是什么？
发言人1：决定机器人板块能否实现更长期行情的关键在于两个方面：首先，物理AI模型的持续演进及其在下游应用中的作用；其次，下游应用场景的成熟化应用。目前机器人具备反弹条件体现在其筹码结构处于较合适的水平，包括零部件、机器人本体及相关链条的价格都跌到了我们认为比较合适的水平。

在关注机器人产业时，从哪些链条入手较好？
发言人1：可以从两大链条关注机器人产业：第一链条是大模型进展方面，尤其是国内的粉体厂等公司在大模型方面的进一步发展；第二链条是从场景应用出发，关注在特定场景如算力与电能协同、养老、后勤保障等领域深耕的机器人厂商。

近期人形机器人板块有哪些催化因素？
发言人1：近期人形机器人板块受到两大催化，一是特斯拉的量产爬坡，其供应链产能不断提升，同时发布了第三代人形机器人optimus的进展；二是OpenAI正式布局人形机器人，从与外部合作升级为内部团队运作，并取得了显著进展。

当前人形机器人板块的主要瓶颈有哪些？
发言人1：当前人形机器人板块主要瓶颈集中在三个方面：模型端、数据衍生出的最近板块（如素材）以及人形机器人的零销售板块，包括整手制造、电机执行器控制和传感器等方面。

在人形机器人的零销售板块中，有哪些方向值得关注？
发言人1：在人形机器人的零销售板块，重点关注整手制造、电机执行器控制和传感器三个方向，比如恒帅股份、伟创电气在电机层面，以及戴美股份和福莱新材在触觉传感器方面的研究与应用。

