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全文摘要
近期，OpenAI及其Urban AI项目在机器人领域取得显著进展，尤其在九月发布的Aster模型后，人们对其在实际应用中的能力，特别是Coding能力在复杂场景中的应用表现出了浓厚兴趣。这不仅引发了广泛讨论，也促使OpenAI扩大招聘规模，推动了硅谷乃至全球机器人相关人才市场的激烈竞争。同时，特斯拉和ONI在机器人领域的竞争加剧，反映出市场对机器人技术进步和商业化应用的强烈期待。

讨论深入到机器人模型能力的多个方面，包括模型在执行任务、底层控制及数据采集等方面的表现和潜力，揭示了未来机器人技术发展的多条路径和挑战。整体而言，这场对话强调了技术创新、人才竞争与市场需求之间的紧密互动，以及对未来技术趋势的敏锐洞察，预示着机器人领域将迎来更加迅猛的发展。

章节速览
00:00 OpenAI与特斯拉推动机器人行业加速
对话探讨了OpenAI和特斯拉对机器人行业的影响，特别是OpenAI在九月发布的模型扩展到机器人领域的应用，以及特斯拉在机器人人才招聘上的投入，预示着四季度机器人行业将迎来一波行情。分析指出，随着产业加速，股价上涨或早或晚将反映这一趋势。

01:25 特斯拉执行器技术体系与产业化分析
对话探讨了特斯拉在执行器技术上的系统化设计、跨产品应用及成本降低策略，强调了中国供应链在实现量产中的关键作用，指出执行器产业化条件已趋于完善。

04:44 特斯拉执行器设计变革：供应链压力与机遇并存
对话探讨了特斯拉在执行器设计上的自主掌控，对供应链厂商带来双重影响。一方面，总成设计权的集中对制造商构成压力，迫使他们提升工艺一致性和成本控制能力；另一方面，设计标准化和产品复用为供应商提供了竞争新机遇，特别是在生产制造领域领先的供应商将更具竞争力。整体趋势显示，核心硬件财务条件改善，供应链整合和规格收敛成为关键判断标准。

07:32 大模型在机器人控制中的应用与挑战
对话探讨了大模型在机器人控制领域的最新进展，特别是通过通用大模型控制机械臂的表现，指出其在空间理解和精细运动上的差异，以及在仿真环境下的表现提升。同时，讨论了大模型与专用模型在效率和效果上的对比，质疑了编码方式在机器人操作中的适用性，提出未来机器人操作可能需要更高效和专业的解决方案。

10:47 Open I在机器人领域的硬件研发与人才战略
对话讨论了Open I重启机器人项目后，招聘执行器设计、齿轮设计、传感器数据采集等岗位的情况，表明其正专注于硬件研发与迭代，目标是提升模型智能上限。指出其与特斯拉在硬件制造方式上的差异，以及当前硅谷机器人相关人才薪酬高涨的现状。Open I的目标更侧重于能力提升而非量产，通过硬件与数据采集优化软件迭代，定位家庭与生活场景，而特斯拉则聚焦于工厂与产线应用。

13:42 通用模型与专用机械模型的替代性探讨
对话讨论了通用模型在不同任务执行上的表现不均衡，指出其在空间理解和推理任务上表现出色，但在精确力控和节拍控制方面存在不足。分析认为，未来模型发展可能模糊规划层与执行层的边界，而现阶段数据短缺是核心挑战，导致无法预测哪类模型将更胜一筹。

发言总结
发言人1
首先讨论了OpenAI发布的Urban AI模型Aster及其在扩展性和实际应用中潜力的重要性，特别是其编码能力在实际场景中的应用。接着，他提及OpenAI大量招聘的举动，凸显了人才市场的高涨需求和机器人相关人才的稀缺。他指出，特斯拉与ONI的发展轨迹交汇，预示着机器人行业正在加速发展。尽管存在关于可持续性的质疑，他认为四季度机器人领域将有显著行情，主要受产业趋势加速和事件推动的影响。讨论进一步深入到OpenAI的实验、机器人技术的进展以及特斯拉在执行器和机器人技术上的探索，这些探索如何影响供应链和相关公司。最后，他强调，机器人技术的进步不仅仅局限于模型能力的提升，还涉及硬件设计、数据采集等多方面的综合能力，并指出了当前技术发展中存在的问题和未来的发展方向。

问答回顾
发言人1 问：OpenAI在九月份发布的aster是否标志着其模型能力从上限转向扩展，并且引发了对硅谷机器人领域人才价格上升以及特斯拉与ONI等公司相关动态的关注？
发言人1 答：是的，OpenAI的aster展示了其模型在robust场景中的应用扩展，这确实引发了广泛讨论。同时，硅谷对于机器人的高技能人才需求增加，导致相关人才价格上升。这两条线的信息交织在一起，加上港二期的调整，形成了当前逆势的行情。

发言人1 问：为什么认为今年四季度机器人行业会有较大行情？
发言人1 答：根据产业趋势跟踪，四季度是机器人产业加速发展的阶段，许多事件如产品产量、可能的发布等将集中出现，形成一波合理的行情上涨概率。

发言人1 问：OpenAI的实验展示了哪些关键内容？
发言人1 答：OpenAI实验中展示了机器人腿部执行器在汽车尾翼上的应用，它能够根据压力需求改变角度。此外，特斯拉副总裁在接受专访时提到，特斯拉在执行器领域的专业技术能力远超其他公司，并且机器人腿部执行器作为一套底层逻辑自洽的体系，已经具备跨产品应用的能力。

发言人1 问：特斯拉在执行器研发方面有何独特之处？
发言人1 答：特斯拉执行器研发采用系统化设计方法，从整机需求出发反推每个关节的扭矩、能耗、速度要求，再设计电机传动系统并优化系统设计，通过模块化和通用化减少执行器型号，降低设计和制造复杂度，实现规模化生产。

发言人1 问：为什么说特斯拉减少型号有利于其制造和产能投放？
发言人1 答：减少型号意味着料号少、工装少、检测标准统一，有利于批量采购和产能投放规划，能够增加产能投放的合理性，提高制造业的效率和规模化的可行性。

发言人1 问：机器人腿部执行器跨产品应用验证了什么？
发言人1 答：将机器人腿部执行器装在特斯拉的某款车型（可能是LOSER）上进行验证，表明特斯拉在机器人硬件设计上的成果可以服务于其他产品，进一步证明了其技术的通用性和成熟性。

发言人1 问：中国供应链在执行器降本过程中起到了什么作用？
发言人1 答：过去三年，中国供应链帮助特斯拉实现了巨幅降本，这为执行器硬件的量产创造了前提条件。通过跟踪供应链，可以明显看出规模化生产的趋势。

发言人1 问：综合来看，特斯拉在执行器领域的产业化条件如何？
发言人1 答：综合分析，特斯拉在执行器领域具备系统化设计能力、跨产品应用验证以及供应链端巨幅降本创造的量产前提，因此可以判断其硬件产业化条件是比较完善的。

发言人1 问：国内做执行性的公司，对于特斯拉执行器设计和制造管控能力自产自销的情况，是利好还是承压？特斯拉执行器标准化后，对执行器参与厂商有何影响？
发言人1 答：这个问题比较复杂，既有利好也有压力。压力在于特斯拉副总裁表示执行器的设计与制管控能力在自家掌握，这与之前大家认为由k one把控的情况有所不同，意味着执行器制造商面临压力。而利好的一面在于零部件和工艺的竞争将聚焦于生产制造过程中的工艺一致性与成本曲线，具备领先制造工艺的供应商将有机会脱颖而出。执行器参与厂商一方面会因客户规格收敛和产品复用而感到欣喜，因为它降低了竞争压力；但另一方面，由于国内公司同时面临压力与利好，因此需要关注自身在工艺技术和成本控制上的表现。

发言人1 问：特斯拉这次事件主要传递了哪些信息？
发言人1 答：主要传递了三个层次的信息：一是特斯拉的电器体系化、标准化进展明显；二是通过跨产品的验证展示了自动化水平的提升；三是整个核心硬件供应链的财务条件在改善，而集成总成和零件及工艺方面存在很大机会。

发言人1 问：对于OKAI在机器人方面的动作，能否简单梳理并给出判断？
发言人1 答：OKAI在机器人领域最近的动作引起了广泛关注。首先，Extra模型的发布引起了机器人的关注，因为它在裸包扩散上展现出潜力，不仅能力更强，而且能够应用于机器人控制等领域。其次，使用Pastora通用大模型控制机械臂时，发现其动作表现不均衡，但在引入HR监督和纠偏后，成功大幅提升。此外，代价方面，Extra模型调用时间较长，对比专用模型，这引发了关于大模型应用于机器人策略是否能实现自我学习和优化的讨论。同时，OKAI也在积极招聘相关人才，表明其在硬件研发和机器人技术方面的投入和迭代进程。

发言人1 问：在硅谷，与机器人相关的算法和硬件设计人才目前的市场状况是怎样的？
发言人1 答：目前，在硅谷的机器人相关领域，人才的薪酬基本已经是三倍起步，这是一个非常高的状态，并且这种价格还会持续上涨。这表明资本市场正在积极投入并看好这一方向。

发言人1 问：奥特曼和欧文莱他们的表态和行动是否预示着open I在机器人业务上有新的进展或规划？
发言人1 答：是的，奥特曼提到他们明年会有很好的演示demo，欧文莱也在加州租了一个大型工业设施进行业务扩张。这些信息暗示open I正在积极进行机器人技术的研发和能力建设。

发言人1 问：open I在机器人方面的努力主要集中在哪些方面？
发言人1 答：open I目前做的不是简单的产能提升，而是在提升三个方面的能力：一是模型在机器人任务上的能力；二是执行器和底层控制能力；三是数据采集能力。

发言人1 问：open I的目标是否是为了实现整机量产？
发言人1 答：open I离量产整机还很远，其目标并不一定是量产整机，而是通过强化硬件和数据采集能力，为软件迭代提供支持，以达到更好的模型训练效果。

发言人1 问：open I追求的是模型智能的上限还是下限，以及其产品定位与特斯拉有何不同？
发言人1 答：open I追求的是模型智能的上限，注重硬件能力和数据的积累以优化模型；而特斯拉更关注整体可靠性这一下限，并且产品定位上，open I更倾向于进入家庭和生活场景，而特斯拉则瞄准工厂和产线应用。

发言人1 问：通用模型能否替代专用机械模型，比如在不同任务上的表现差异如何解释？
发言人1 答：通用模型在某些任务如积木堆积上表现优秀，因为它依赖强大的空间理解和推理能力，但在接触控制节拍等任务上相对较弱，存在精准力控和节拍控制的问题。因此，通用模型并不完全能替代专用机械模型，它们在任务执行上的表现具有不均衡性。

