开源计算机 具身智能及物理AI产业近况汇报 261020_原文
2026年10月20日 22:09
发言人1   00:00
法律权利。感谢您的理解，谢谢。各位同事，大家晚上好。然后感谢各位投资者这么光临来听我们的这个电话会议。然后我是科研区的主席，就是张玉。

发言人1   00:14
今天我主要跟各位领导汇报一下，看我们我们对于这个生物血压最新的这样一个观点的更新。我们上周是排排满了一这一整周的机器人产业调研。然后我也是在上周一直在提示机器人产业变化，到昨天应该全市场最早去全市场去发展，说一定要加大对这个位置对机器人的配置。所以在我们这波是全力看好这波的持续性，以及这样一个后续的这样一个产业的这样一个不断的变化，向都在向着更好的方向去迈进，所以这是我们整体的一个观点。

发言人1   00:55
这个电话费我觉得我主要分为几部分。第一部分我就给大家讲一下，就是我们是如何理解智能物理AI行情的，以及智能物理AI行情的持续性是怎么判断，这是第一点。第二点就是我们讲我会给领导汇报一下我们过去的说从调研的情况，然后包括这个自身的磨练面和给面到底发生了一个怎样的变化，这是我在本次电话会议中想给各位领导去同步的一件事情。所以我跟大哥想让其他机器人的观点可能是有个差异。

发言人1   01:34
因为我们是从这个模型，从北美到模型到算力，从各个角度去给各领导去讲解一下，去我们这个行情内也提供一个核心，包括我为什么在明天昨天早上七点钟就去选择去群发配置的分配的这样一个短信，这是我们的下面我就开始的去汇报。首先就关于这个我们首首先我们关于整体，你比如物理AI物理AI我们认为是可能是固定之外最大的一个落地场景。目前全球的巨头都在重点发力这个战略方向，首先是关于这个，那么我们我们这一块主要分3333个焦点去讲解，我先把整个观点罗列出来，然后再去仔细的去阐述。

发言人1   02:24
首先第一个点，第一点就是莫言是全球科技巨头，明确发育不良方向。这一点就证明了一点，就是所有的这个科技技术都认为物理AI可能是下一个备案应用的重要的场景，这是第一点。全球现在每年这么多资本投入，目前如果围绕科技或者去做，这么多的资本支出，理论上是远远富裕的。像这个海外的厂商，基本上都是每年6000亿美美金级别的这样一个资本支出，那么这个级别的支出，就是目前来看，我们来看它的整个在这coding之外已经达到了一个增长放缓一个状态。那么像这个s topic SP近几个月的增速，可能月环比增速只有2%，包括今年上半年有一段时间的，我可能还有VIR有四五个月的这样一个停制。这个其实也反映的问题就是第一个它的是消费订阅这一块的这个已经有一些是有一些的这样一个天花板的。比如说是像我下了GPT ChatGPT的话，它的C端在C端C端在增在有经历了一段爆发期之后，它会明显的进入一个瓶颈的一个状态，这个增长是完全靠着企业的业务的这样一个增长去往AR往上突破的，包括会选这样一个客户结构的这样一个变化。所以在这个情况下，所有大卡都选择一个方向，就物理源，这个是一个理论上场景更大的市场，或者说它能替代的市场就更大。

发言人1   04:14
传统的我们扣腚，不管是扣定一个医药，其实发挥的是AI的这样一个解决知识知识型密集企业的这样一个功能，它最容易解决的一个场景其实是知识密集，特别是对于医药行业。你如今大家觉得学的越多，读的书越多，越牛逼，这个被AI会颠覆。AI可以通过学完所有的东西，然后来呈现出一些这样第一个要解决知识密集型。那知识密集型的话，刚刚除了这口令之外就是这个医药。第二个解决解决客解决的知识密集型的问题。其实下一个要解决劳动密集畸形。解决劳动密集畸形就是要物理AI去物理AI的核心的一点就是这个市场是非常大的，全球可能有三四十亿的这样一个人口，就理论上的这样一个积累的经济，所以这是一个长期发展的这样一个产业。首先话不多说，先说一下物理AI因为很多可能了解到很多投资者可能对物理AI的理解还是有一点偏差，所以首先物理AI是能够感知理解物理世界，即物理规律。做时空预测动作规划，并驱动实体硬件执行操作，形成感知推理、行动反馈闭环的这样的知识智能体系。

发言人1   05:33
这句话比较复杂，我们想表达的是，首先它要感知，就是感知其实就是传感器。第二理解是大模型，他让他理解的不是我们传统的大语言模型的理解。传统大语言模型它凝结的是数字世界、文字世界。那么物理需要理解的是物理世界，物理世界它是由重力摩擦各种物理的规律所形成的，它跟大元模型所理解的东西是两码事，第三个就是基于物理做出时空动作规划，时空预测。就是他基于他知道的理解的物理事件，那么根据现有的状况能够推算出下一步可能会发生什么，对于这叫时空动作规划，就是他要反馈给根据他的判断，他要他输出的诊断，他输出的不是我对这个下一既要输出我对下一步的这样一个预测，也要输出他的动作规划。也就是告诉机器人我下一步应该怎么做，我的所有的行动的轨迹应该怎么去弄，这是它的所有的物理I所涵盖的这样一个内涵。从所以它的11年一年他的这一年他的本产业链就包括感知、推理、行动、反馈这四步每一步都是你AI的核心，这才是一个构成一个整个物理I的闭环。

发言人1   06:58
其实就是拆开来看，其实它就相当于等于什么呢？就其实等于事件模型，事件模型加上这个VLA的这样的视觉语言动作，加上仿真数据来生再加上视频机器。这其实是他的这样一个核心的这样一个我们认为核心的这样一个过程，所以这个去怎么去理解呢？

发言人1   07:24
首先就是世界模型，世界模型它实际上是整个内化物理世界的运行规律，这个模型它的作用是预测未来时空演化的模型。那么举个简单例子，世界问题是啊。你就大语音模型是你拍一张照片发给大语音模型，问他这个照片是什么。大语音模型告诉你这个云模型，这个图上面你是这个图片，你拍的是杯子，但这个没有用。事件模型是要告诉什么，你输入他，告诉他这个杯子现在是再一个这个什么再一个就是他告诉他我现在这个物体的温度是200度。他要反馈给我的是，那么你的这个皮肤会被烧毁或者烫伤，那么他要反馈的是一个物理的运行规律，他不是告诉我这个东西是什么，或者说是不是这样一个数字的这样一个AI。

发言人1   08:22
所以它世界模型怎么去产生的？它首先它必须要学习大量的这样海量的视频和交互数据的学习能力。包括重力摩擦、碰撞、遮挡、刚性变形等底层的这样一些物理规律。

发言人1   08:37
海量的视频阵营其实是为什么字节腾讯要下场干这干世界模型，包括明年我们看到腾讯的世界模型，这几年已经在骨干世界模型为什么要做？因为他们在这里视频数据这块有天然的这样一个优势，它应该有是有数据训练的这样一个参数的数据是在这儿。第二个就是它的这个交互学习的重力摩擦这些东西也是需要这些东西他需要可能是或者在这个各种环境中去学习去学习这些东西。比如说你在这个数据在捕捉的过程中，或者说是在窑操的过程中去不断的学习，去提升规律。然后他们学习完之后，他是要下一步，就是机器人就要到这个模型，是要知道我根据现有的状态，下一步可能会发生什么，然后它输出的结果是一个因果关系，就因为现在的状导致下一步可能发生什么，这是世界模型它要做的事。它输出我给的区别在于他输出的结果是我对下一个时间和下一代的判断的的产生了什么样情况的判断。那么基于的基于是我现在的处理状态以及我学到的物理知识，这是世界模型。

发言人1   10:04
第二个就是VLA，VLA是这个吗？是这个VLI是这个视觉语言动作模型，那么简单来说就是它在大众模态就LCLM基础上新增的动作和输出图。从而实现了自然语言指令驾驶场景的控制指令到这样一个段落单位映射的模型。这个可能讲起来比较复杂，那么简单讲VI的核心是什么？就是首先他要理解按语言的任务描述，然后来第二个拆分动作，第三个直接输出连续控制变量。

发言人1   10:41
举个简单例子，那么VLIVLI模型它就是在动模态加上动。首先他要理解就是说我看到这个东西之后，我看到这个机器人看到了地上有一个障碍物。首先他他需要知道，第一个他是一个障碍物。第二个他要知道这个东西我是输出的结果是什么呢？就是我的对或者说我腿上那个电机要往上提跑多少距离，然后我电机的角度要转动多少度。他VLA它输出的结果一定是一个动作的拆分分以及一系列的控制变量。那高机器人你就按照这个角度和这个速度和这个长这个长这个长度去做，它是于这边的这样一个模型。

发言人1   11:34
第三个就是仿真数字男生，这个是物理AI落地的核心基础设施。这个仿真数据本身主要就是在数字世界中一比一复刻物理十几个场景，内置完整的账户的规律，用于AI虚拟或系统验证的这样虚拟屏幕贴。这个就简单一点，就是我们可能很多人都玩过VR。VR是什么？VR就是你带一个图形，那么你看到了很多的场景。这些场景你以为它是现实，其实它是虚假的。这就是仿真，是本身就是我在一个他们那些东西机器人认为他是真的，其实他他是虚无的。但是机器人把他这些他认为真的东西当做素材去训练，就会会不会去验证你的这样一个模型的能力，这个是是这是一是一个核心的一个落脚点。

发言人1   12:26
为什么要这么做呢？因为如果你拿真的物体或真的十几块有物理世界的东西可以让机器人去弄。那么如果摔坏了，如果把如果机器人摔坏了，如果把东西摔坏了，这都是非常大量的成本。所以最好的方式就是通过这个仿真创作人生去创造世界。机器人也有这样的世界，只要他们机器人任务就是真的，或者说他这套系统验证的方式就是成立，所以这是一个物理AI所有包括的一些东西。所以物理AI的这个核心痛点其实就是是一个一个之一就是支持世界的做成本极高。

发言人1   13:05
因为你学完了之后，得去验证去去得去后续验去验证，验证你这样一个认知是正确的，验证你这输出的这个BOA是正确的。那么你不能在现实场景，如果在现实场景去中去验证的，他可能就会伤到人或者伤到物体。所以你是不能在真实世界中去去去验证它的可靠性的。

发言人1   13:29
所以最好的结果的方案就是用在仿真数字男生中去创造一个他虚拟的环境，让他去验证。这是物理AI整体的这样一个逻辑或或者是定义。所以我归结到一个支撑模型的来支撑。支撑来说，它的训练环境就高几步。第一个叫场景生成，第2个VOI模型，第三个世界模型，第四个迭代清零。

发言人1   13:53
首先VOI模型在虚拟的环境中去尝试抓取动作。那么VLI在这个环虚拟的创造的虚拟环境中告诉他你你你看到他通跟后一些，比如说你的你要往前是多少，然后转动多少度，这是BOA的是事件模型就告诉你我拿到这东西之后，BOA告诉你去拿这个平拿这个东西。但世界模型告诉你什么呢？就是你摸到这个东西的时候，这个温度是有300度的。世界模型会告诉你这个东西300度它会把我的皮肤电所部件的皮肤全部烧毁，所以他要立马去把这个东西放掉，所以这是世界模型干干的事。

发言人1   14:33
世界模型告诉你的是你做完这个动作之后，会产生后续的有什么物理后果，然后再反馈给物理ZL来修正。那么你实验我能告诉你，你摸到这个两百多的东西的，也是皮肤就会会损伤。那他反馈来说，你现在的手术，对，要放开你的手，手臂要往后推去。然后VOI就产生的东西，你再发给给机器人之后就推不动，这是在不断的迭代之后然后就可以最后完成验证。最后通过这样一个迁移技术迁移就把你的训练好的模型部署到真机里面去。甄姬在进一步的进行实操，这是大概的这样一个机器人训练的完整的这样的模式。

发言人1   15:26
目前来看，我们认为全球的英伟达目前是整个物理AI的基础设施龙头。正好我就因为英伟达已经构建了这个仿真加GPU加模型的完整训练。那么英伟达现在为后面我会具体的讲过英伟达做了什。英伟达现在它是具有Cosmos的世界模型，有如缤GPU有它的仿真系统，所以说它是它的整个模型矩阵和世界模型矩阵都是完备的。第二个就是特斯拉，特斯拉是全球最大的拥有真实物理世界闭环数据的厂商。第三个其次就是说谷歌meta和杰正在深入的布局世界模型，这是好讲到这里，我总理AI的情况或者逻辑，或者说是大厂目前的一个动向。为什么全球巨头大概的动向，我们就应该讲清楚了。

发言人1   16:21
第二个就是关于GPT6 extra，这个东西为什么这么重要？首先为什么会重塑整个聚成大脑的这样一个产业逻辑，为什么会导致S退出之后，让这么多大语言公司选择去上海去干巨身这件事？首先是X这件事情，它目前北美的聚胜智能的专家会发现，它可以直接输出。就是他通过他在去年的大量的数据，他在理解的三维空间，他在执行复杂长任务，再加上调用机器人接口的工作能力之后，它居然能在一定程度上能够替代VRA，这是最大的核心。那么HRGPTHR可以直接输出这个。机器人的。机器人的能够直接输出机器人末端执行器的位置。那么它不只是申请任务，还可以直接生成末端执行器的位置。这是HR相比之前LM的一个重大的这样一个差别，在这基础上，以前为什么通用大模型去。请关注公众号思维纪要社，更多纪要请加V西安20210130。

发言人1   17:49
却没有去介入到这个事件模型或者说是巨神大脑中，因为他是有鸿沟的。对然后它的鸿沟就在于刚刚说的世界模型和大语言模型的认知。不输入东西，输入输出的东西完全是完全不一样的。所以说你你在这种情况下，你是不能用这个大语言模型，或者说是你在你以前学的大语言模型那一套，是很难像这个机器人的设计模型和必要去迁移的。因为你学到的或输出的东西是完全两个东西，你大语言模型输出的是语言或者说文字，或者是你想要的东西。但是VOI输出的是什么？是指令，是坐标，是坐标是有据，这是完全两个体系。所以在GPT62出现之前，大模型公司理论上进入巨升的难度是非常大的。

发言人1   18:52
但是H现在发现一个问题，就是我在进行大量的三维空间的学习之后，我可以奥斯卡也可以办你VR的角色，直接就是输出机器人末端执行器的位置。所以OpenAI SO dep sik机密这些通用的前沿模型都要酝酿进入到机身智能的服务员。目前我了解的包括很多的大型公司，其实已经在找一些一级的公司，甚至二级的公司去谈在聚生这块的这样一个布局。所以后续有更多的我们能看到很多的大语言大模型的公司都在往这个方向发展。

发言人1   19:34
最典型的就是OpenAI，所以这就表明一件事，就extra的变化是重塑了整个智能大脑的逻辑。以前我们认为智能大脑就是是是是是智源是特斯拉，现在是OpenAI s不是SO pic BBC，这些可能后面都会出现。所以在这种情况下，我们认为整个产业逻辑会发生变化。所以我们认为越来越随着越来越多公司进入这个过环节之后，整个大脑会逐步的或者整个大这块的进展会进一步的提升，这是第二个变化。

发言人1   20:12
第三个变化就是OpenAI OpenAI第四，他要把这个机器人作为核心攻关方向。我们未来他后续的计划是什么？就是OBAI要干几件事。第一个是他短期内上打造通用机器人，那么帮助他帮助长期的他是要做一个能适应很多场景的这样一个个人机器。它的路径其实跟特斯拉是一样的。特斯拉路径这个五星工业在商业在消费，OpenAI也是这个路径。

发言人1   20:43
那OpenAI为什么要做这件事？我们认为第一个有几点，第一个OpenAI在今年216也是有五个月的AII停滞的这这个阶段是展现了他C端订阅陷阱的一个结构性问题。后续公司开始调整战略，开始从消费端一单去去去过渡。那么在这个情况下，他七月的AR是直接干到了就什么干到了这个400亿美金，这个是由主要有几块去推动的，第一个就是它的企业级的这样的平台。第二口袋的用户的提升，第三个是涨价，SY的涨价，但是这东西它它无法支撑它几千亿几万亿美金的这样一个资本支出，在这种情况下，他是他可能会把物理AI作为下一个去重点发力的，或者说是推动下一步AI增速的一个重要的产品。

发言人1   21:40
他这么做的原因有几个。第一个执行单被打通了，执行单我们认为基线是被打通的，这个是我们产业链阵营后的一个重要的结论。除了说这个东西其实已经成为一个事实，也其实也是一个常规的认知，就执行他没打通。第二件事就是他发现这个大语言模型像VUA跨越是完全可行的，这是第二件事。所以第三件事，我有这么多算力好，所以我是完全这样的话，他就理论上是完全有有机会或者有能力上的这个方向去跨越，这是它的逻辑。那么物理AI是我们认为是有希望是从从AI下一步拉到AI的重要重点。

发言人1   22:26
黄仁勋其实也说了，王文军在基金大会上说欧米AI的TM是达到40万亿美金，这是非常吓人的这样一个数字。我们看到最近发布的iphone IE有可能是几万亿美金，这是直接是华为新光40万美金的这样一个市场。不管是从短期二短期来看，都是一个值得这些大陆市场上去压住的一个压铸的一个环节。

发言人1   22:52
其次就是我们认为整个机器人的智能化的整个商业模式的变化。像智源后续大家会看到，在智源的报表里它会分两块。第一块是卖整体的收入，第二块是卖智能话术。智能的智能化之后或许可能就是以API调用和这个订阅式的形式收费。你买智能的机器人本体先肺不放学，但是你要用他的大脑得你不好意思给你按照月度年度这样的的去去去订阅。那东西一旦有订阅，它就有非常好的客户联系，那么他就可以上。它整个智能化的估值系统，估值体系会被改变。所以我们这是一个也是一个产业的变化。后续我们认为整个汽车智能的产业变化总结，我给大家去体验经验，去体验就大模型巨头，所有的全球的巨头都要上改，而且大模型的巨头第二个应用场景在逐步打开，这个场景后续有很多。

发言人1   23:50
第一个工厂是已经在被替代了。现在在部分工厂一些如果你用四放机器人的话，你的续航是一次能干14到15小时。但是现在的成本可能已经下降到二三十万了。现在一个熟练工人的成本，我知道苏州的一些焊接工人或熟练工人的成本，可能是在月薪都是2万2万的话，一年就是二十多万的工资。那现在基本上人工成本也打平了。但是机器人可以不用休息，可以连按4小时连轴转，只要中间可能充几个小时电他一旦这个成本的平衡被打破，或者说它的部分场景被打破，那么就会出现大量的渗透率的提升的一个状态。

发言人1   24:31
可能如果有人在工厂里面真的靠谱吗？现在在工厂里面其实对你的数据能力要求不是特别高。你只需要第一个训练，非常容易训练。第二个算力成本不会很高。第三个你的你的那个数据的能力不用特别强。所以说这东西是一定是能够解决的，所以这是第一个事情。先替代工业场景下，在工业场景下的劳动密集型环节，这是第一个。

发言人1   24:55
第二个你就后续再到商业方面的方的这这这样一个去商用的这样一个去走。就比如说特斯拉后续可能以server car加上这个offer，就期待整个北美的物流体系，就是可能后续未来你是能够看到的，因为open这边卡可以完全无人驾驶，然后这个时候offer market只需要上下车，然后把你的快递带到你的面前，就会放到你的家的门口，这样就可以了。其次后续就aliment已经进入明确的订单了。

发言人1   25:26
根据我们产业链的调研，下个月11月中产是要干到两三千的，明年一月份一季度是要翻这个平台上是要翻倍的。大概率我们可以看到明年的一季度或者一季度二季度的的交接期，我们看到单周四五天台的这样一个的供应的这这个产这个产量，这个出货量。目前来看，我们认为27年全年是有希望往30万台，30万台这样一个目标是大概率是有非常大的可能性去去实施的。那么往后面去看，我们预计是往北外城市政治大局去走。在这个点的话，我们认为很多公司的业绩是明确能够兑现的。

发言人1   26:14
下面就是我们具体去讲我们的一步一步的环节。那就先从这个物理I的出发，去给会议的汇报一下我们的详细的这样一个观点。第一个就物理I物理I我们认为是除了coin之外最大的物理场景，全球巨头对外重点发展。第一个就刚刚我说过了，英伟达现在的G这个双系统的BLM的架构是由VLM的规划任务。他的这是因为现在目前的这样一个情况，目前来看整个物理刚刚物理刚刚物理AI的基础就给大家讲过了。

发言人1   26:58
当然这个就一不，其次就是包括第二个就关于英伟达，英伟达是目前是布局非常的深度，所以我们刚刚说的，我们说英英伟达是全球物理I最全面的公司，或者生态最牛逼的公司。它是完全是到从算力到仿真到仿真，从仿真到模型到部署，全部一条龙打通。然后包括他也在给企业去提供完整的这样一个的完整的这样一个，完整的这样一个开发工具链。我们了解到英伟达其实在国内在找公司，在海外也在找公司。后续可能会以合作合作公司或者后收购的形式去参与这样一个本体的或者自身的这样一个机会。这是英伟达的目前的这样一个情况，其次。

发言人1   27:56
其次就是关于英伟达的具体的产品，继英伟达产品第一个就是它的它有它有这个数字男生和仿真应用开发系统。第二个它有这个sim是提供这个机器人仿真和尤其是仿真合成的数据还原性。第三个，它有实验室，然后它有这个Cosmos 3的这样一个世界模型，所以说它的整个从事件模型到数到一系列，它的数据完全是完全包括它的算力完全是没有问题的。然后后续他可能会通过跟一些海外国内机器人公司去整体公司去合作，或者说去做一些布局这个机器人的一些物理AI的产业深度布局。

发言人1   28:46
其次就是关于google meta和OpenAI一个P，这几家已经分别从模型世界预测和设备接口现在切入物流。谷歌今年7月份其实发布了它的这样一个新媒体robots 2期，来从而能够推进全新的销售的这样的操作和最新的推理，他十月份就展示了今年四次的这样一个，去帮助机器人的接口网站操作，meta现在是主要是从也是发布了一些东西。去去学习这些世界的表征。OpenAI现在这个场地的大幅的这样一个扩张，SOB的话现在就是推出了MHS，就是每来探索这个智能体的这样一个方向或者机械臂，所以基本上大厂都在下场的去下场只有你。那么字节阿里智谱其实也在字节在阿里其实也在在发你字节就是发布了新的的那个系列的性能的模型，这个模型是风雨中应该是参与的，其次它是你在做的事情，包括也在也在做事件模型，阿里达摩院他从也在，布局一些覆盖通用机器人的操作模型和机器人的数据办法，数据算法，后续的话包括，所以这是一个大厂的目前的一个情况。

发言人1   30:18
阿斯法的话其实在在我一看到我们表现其实在他的视觉定位和这个电脑操作作和长长下我们的前的测评中，已经是已经各方面去展现了非常强的能力。所以说他从那他从一方面他是目前已经能够一定冲上去替代VOA。它只需要在在中间去加入一个环节，它就是要加入一个一个环节，就帮他去转化成这样一个机器人听懂的语言。它只要加上这个接口，它就能够再加上一些不训练，它就能达到POA的这样一个特征，这是他本身的能力我们在我们的报告里面的这个图斯图我都已经介绍了，就是HR在这个方块中的放碗的任务的完成率非常高，而且成本也很低，展现了他的这样一个能力。

发言人1   31:15
其次就是关于欧凡尼I的布局。欧盘EI的布局，这里我也刚刚也讲过了，这里报告的深度内容就是不具体阐述，各位领导可以去看我们报告，包括他的AIR的这样一个特殊的情况。所以我们认为OpenAI是有望成为OpenAI纯数字大模型业务之后的第二增长曲线。它的市场空间、自身能力和HU的叙述需求构成了它的三重支撑。那么从市场空间上黄仁兴，黄仁勋已经给出了这个大概的判断。那么how cold现在年化收入已经超过25亿美元的时候，已经占了整个变成是54%的份额，所以在自身能力上，公司已经具备这种区分的时机和条件，在算力方面它也是非常充裕的，这是open I介入的这样一个核心的原因，底层的一个逻辑。

发言人1   32:04
好，那么下面就关下面就是呃这是我们整个对于物理I的这个产业逻辑的判断。所以这个行情我们认为是一个在这个我们是认为在一个在北美怎么说进入右侧之前，我们觉得是一个一个非常大的一个产业机会。我说的这个意思就是说，当我们看到北美的这些大的公司进入到一个下一轮AIR的高增长的剧情里面，那么所有的全球都在探索新的方向。在这个区间我们无非是要找到一个几点。

发言人1   32:39
第一个不管是IO sense AI制药或者医疗AIAI诊疗，或者说是物理AI那么核心的就是看它能不能成为支撑下一轮高高的资本开支，或者说下一轮AIR增长的一个主要的驱动因素。满足这个因素有几点，或者说我们去认这个东西是否成立了几点。第一个是否大在垄断。第二个是他能不能他们签哪些群体，这些群体是不是有有能力被替代，第三个就是他的目前的技术或者说是各方面条件满不满足替代的条件。从这个几方面来看，我们认为穆迪I是完全是有目前是有这样一个力的。所以在这个情况下，我们认为在美股或者北美的大公司进入AI增长的这个绿色状态之前，我们认为注册会领用AI去去布局的这样一个大模型，上去布局的这样一个数据。这是这个物理这是物理VI的这样一个产业逻辑的情况。所以我们认为这轮行情其实是有程序性的。

发言人1   33:40
很多投资者可能说正常人可能觉得目前的业绩的这个情况怎么看，所以说这环境中，我们认为很多公司业绩其实有兑现的。比如说我就会想到这些公司或者产业变化，其实明年很多公司的业绩有非常大的变化，下面就从这个我从这个话不多说，就从这个产业的角度开始讲，就从从从机器人的计算智能这个产业开始做。先是看聚能智能这个产业，聚能智能目前我们要说的是这个特斯拉的地方。

发言人1   34:11
特斯拉的话目前他们在我们前一个月去调研核心产业的时候，当时月产基本上就大几百台，几百台和大几百台基本上都有了。然后在下个月和一些供应链难度就是不受上游特别卡脖子的环节，下下个月都会涨到两三千的爱的这样一个状态。二年可能是一千多台，你们可能会做到设备各方面的这样的影响。在你明年大概一季度的时候，产业链目前摸下来基本上达到一个送的，是有很大的这样一个期待和和情况的。如果明年按照3月4 5000台，那么全年在单周四单周四5000台，那么整个月单月就有万台3万台这样就可以。全年就是往30万的这个目标去走。在这种情况下，明年是主要是工业，后面是商业。后面进入商业的环境之后，我们也是有希望看到50万甚至100万台机器人这样一个量的出现了。

发言人1   35:16
所以第一个特斯拉的念念特斯拉这块它的量是有明显的一个变化，很多公司是有明确的一致性的。我们来看几点首先第一个就是关于这个核心，从核心背景来说，第一个就是关于课程，从课程再说，因为科森的话。柯森是这样，科森首先就是这个主业，主业主要是公司做金属机加工的，主帮你对作为电子的经营二三年25年之前三年亏损的核心是华为手表和折叠屏的投入。所以在226年的时候，基本上全面支付房屋发给了，并且财务系统，所以这是他的过去的背景。所以他现在是三五年以来的考虑子女接班的问题，所以说基本上对重新回避这个纪念，果念，包括OpenAI KONI的客户，所以整个机器人这块公司是在北美有非常大的产能，能力它是我们的精雕和北美机器人工厂。

发言人1   36:23
产品的涉及无端机和手部结构件，未来这个关节结构件和其他的可能也不需获得浙大的平台。所以机器人这块目前是拿了大概是600万美金的订单，大概设计了若干件，这个若干是外观，但是外观生意部和存储器是不一样的。就是说就外观件的这样一个订单，600万美金的订单，图纸的话是四个件，当然CNC的价值量比较高。然后暂时的话大概万年就是一千美金，那手指的话是14个C也就是22美金。所以这个目前的产能的话，就是在平米和国内不是有非常大的一个产能。所以第一个就是克斯图尔公司也收购了这个微电子公司这个电子公司是做这个人脉这些也是后续值得关注的这样一个方向，这是柯森的情况。第二个就是关于这个比赛的，福赛那不在目前的话，这个目前是纪念现代化的一个核心。

发言人1   37:23
公司是从25年四季度大概在对接北美特斯拉的，主要是围绕你说这刚的青年化的需求去开发产品，目前大概在这边大概涉及到25个账号，其中四五个已经通过去年的验证，26年的六月份开始样件交付，七月份大概是最开始出。目前不在十几个料号，都已经进入公司蓝海交付阶段了。所以现在现有的这样一个现有的产品，主要包括手部、腕部和部分腿部的结构件。很多相关的文件材料主要涉及pig PPS，包括PI和玻纤的增强材料，既有塑造电影，也有金属的塑料结合的嵌件，目前公司直接跟北美客户对接的是北美通过直接来公司提货，不是什么叫你在外是公司是北美客户直接来公司提货拉走，清关都是北美客户来承担的，所以基本上公司的都是与B可直接对接的，那么在中国产品上，基本上现在都是一个独立的一个方面。所以，目前来看就是，按照10万台规模测算的报量产报价基本上已经确定了。我们认为这个公司的驾驶证是有望达到1万的这样一个单机驾驶量的这样一个水平。

发言人1   38:36
目前公司的话，它的零部件基本上在芜湖生产，所以从十月份、十月底这个月底，国债的整个产能大概是每周大概是两三千台机器人的生产能力。到明年四季度的话，到明年一季度的话的话，基本上海外这边才能完成布局的市场，所以明年一度是它的产能是有机会再翻倍的，达到这样一个5000台的这样一个周转的这样一个这样一个量。这一块的话，如果明年按照30万的这样一个量计算，那么公司对于福特来说，公司是有机会有时间我按实际的这样一个客户的体验的，那么这一块就会相比他主业的一个23 20亿的收入，明年会有一个非常大的这样一个增长。所以这不在等目前的这个情况。那么从现在看看明年整个业绩的增速，包括后续如果按照后年100万台的上去，就是对应的差不多百亿级别的收入情况，就是不在目前的这样一个卡位和供应的情况。

发言人1   39:38
第二个就是关于这个40，40目前是整个特斯拉基本上谐波的主要的这样一个供应商。目前的话基本上产能量产对于产品产能的整个产能的整个整个产能的这个情况基本上是跟不变成类似的。基本上目前的话现在已经收到修订单4000台了。要求1000台的订单是要求他十月中旬之前全部要做完的，所以目前基本上客户都在滚动下单。目前基本上明确来看看的话，西宁那边就是周三2500台，这基本上就完成供应商的定点分配了。然后最新给给的口径是周产量达到四五千台，甚至七八千台的，这是新能源的需求。所以从产业链对齐来说，这个量级是完全是可靠的一个状态，目前PA是框约定了这个价格交货付款的一些基础条件，大概的这个情况。

发言人1   40:40
现有的产能的话，国内目前40这边是年产能是30万套解读器。目前基本上未来的产能规划是国内30万的减速器，然后再我里面再做30万套减速器，合计大概是60万套显示器的这样一个规模。那么现在因为现在因为特斯拉那边产的特别紧，所以整个市民目前是基本上都是从泰国那边紧急往回去搬设备。那么专业的设备大概是大概是这样一个情况。目前因为知道上游设备和人员人工的这样限制，公司可能会到年底大概几千台小小几千台的这个量，那么相比福特来说会稍微早一点。因为福特整个大家产能的相当于速度是更快的，大概这个情况，目前苏宁那边工厂请关注公众号思维纪要社，更多纪要请加V西安20210130。

发言人1   41:37
这个工厂一期基本上已经设备已经全部订购完了，目前预计是十月份全部到货了，后续在到工厂那边基本上是往周转5100万才去跑，所以目前这是苏宁这边口径。从这个角度能看到，整个特斯拉的这个量高是非常确定的，或者说旁边景区都是非常高的。目前像斜后的上游设备，基本上原来的从低轨交期基本上之前三个月，现在基本上已经占占到了7到10个月的交期了，后面供应链是非常紧张，所以这是市民这边大概的这样一个情况。

发言人1   42:12
其次就是关于刚刚说的福福建尼德科，尼德科尼德科的话目前的话基本上就是12月份的时候，跟那个减速器公司宁波动力签了全球战略合作协议。主要是合作分为两个检测器，就是工业机器人领域的合作神经检测器和这个机器狗人形机器人的合作模型。现在宁波动力的话，原本主营是对标德国SEW的，就是四大系列的定制化的系统，最大写出新的产品，然后合作复兴，现在你不同意，主要梁丽属于普通水平。现在杨丽你大幅提高了，现在尼德科那边在派一些领域人员的团队，经常去住房去提供一些知识。然后包括办公地点也搬到北美客户的研发客户的旁边了，公司现在在北美客户的协同的供应链还是不错的，基本上大概是三个机器人，一共16个机票号，然后大概他拿到了一些部分账号，它的基本上宁波那边大概是量产节奏是26年，大概12月份出产要达到2000万，那么27年两二月的出产率可能往3000套去提升。就是目前的话，宁波中心大概代工三件套动的两个零部件了，大概是这样一个你的歌的这样一个情况。

发言人1   43:33
下面就是关于这个，岱美股份吧，黛美岱美股份，黛美目前的话，首先就不多说了。机器人这块的话一个变化就是就是参与特你这再参与特斯拉那边机器人医疗部以及以下他整个消费的boss进来开发。目前这个材料在部分的工艺和制氧板业务主业是比较相近的，这块产品主要是由外层高软材料，辅助线和卡扣也是分组。然后现在八月份的，当时是IFQ的一个报价阶段，那个下车报价自动力上可能是带着，那个主要是考量的是测试这边考量他们的海外的制造能力。这是后续的话就可能争取一些上周上上百次的包覆材料，内部一些支撑结构件。公司除此之外也在安利这个电子皮肤传感器这东西，也在向客户去推送一些科学和霍利韦尔霍尔的一些多模态的一个解决方案，钱的话基本上就是北京的一个情况。

发言人1   44:41
其次就是大概在恒定液压了，恒定液压的话目前是大概对这个大概就是这个四方的主播公司认为他们在这样的份额，你是要达到70%以上的这样一个份额。目前的话基本上电机这块和电压的份额大概占30%的份额。然后保费大概是百分之百的，是百分之百的，自己大概是真的是去现在都是他是来参与去做。那么现在那整个所以整个目前的情况，就是如果所以从这情况下，公司的整个单这个价值量也是超过一万的这个价值量。然后目前的话它的这个供货能力大概每周能做到500到1000的机器人。下个月朋友家这边大概每周两三千台的的需求正在准备。现在正在基本上进行这样一个设备投入和人员培训培训了。

发言人1   45:35
墨西哥那边已经采购了15个亿的设备，27年的恒电压是要求在墨西哥工厂的机器人的产能要达到10万台。是就是10万台以上的这个产能也就达到20年，达到国内10万台和海外10万台，总20万台的这样一个产能，实体投资大概是10万，十个亿的投资，主要涵盖实体市场和一些电器。后续会围绕着2728年一个50万台到100万台的这个产能机构准备，就是红利这边大概的这样一个情况，那么机器人这块的情况大概就是这些。整体来看几个阶段。

发言人1   46:12
第一个地面这边结论很高，景气度非常高。上一个设备非常现在已经也非常有很多很常见的设备，也很短期了。那么海外是日本基本上设备有的时候你的资本已经停工了，海外欧洲的设备长期都在30个季度以上，所以可能这个供给是非常谨慎的。主要而且特斯拉基本上是基本上没几周就在内去生产，去开发供应链的情况。他那边催的也非常的紧。所以明确来看，我们给出非常行业非常明确的。就是今年年底单独两三千两万5都是没问题的。明年到一季度一二季度大概也是往四五千点1走，下半年往往六七千，在半分之期间内的这样一个量级基本上去做，这是整个在这种情况下，我们认为我们去年很多公司明年是如果按照当前一万的这样一个数据算的话，有需要可以贡献非常大比例的这样一个工作的增速。对offer随着OpenAI现场去干那个聚成智能，其实是利好的统一的就是玩家越多，大家的这个市场带光率越大带光率越大。那么很多过很多很多很多的公司就会有更多的这个量级的这样一个提升，就是量量是在明显的这样一个提升，所以我们会看到很多去年的业绩在印度，甚至明年一季度是非常明显的这样一个反馈，这就是我们机器人在训练这块的一些情况。

发言人1   47:39
其次就关于智源，智源这家公司，我们认为他的他不能以一个机器的公司去合并，它是一个机器人在大模型的公司，那么公司对自己的定位，他出定位是什么呢？公司更愿意别人把它称之为内地制品质谱这样的公司，而不是类似于一个做做一个机器人纯执行的这样一个公司。那么质朴今年的整个投入研发服务，在算力这块投入至少在二三十亿，二三十亿的这样一个23至少是二三十亿的这样一个投资额，这样一个经验，它主要是用在自建数据中心和这样的商业中心。今年整体的去年的收入大概是五六十亿的收入，其中30%可能来自于这个工业产品。那么智能现在重点发力的还是以大脑方向去大脑和智能的这个大脑的方向去去去做。后续的智能的这样一个收费模式，就刚刚我说的他的，他认为他们公司成立价值还是来自于这个大模型API调用和A进口的调用，这些包括这些经验的输入，所以所以从这个角度来看，这个后续的技能，这个集成技能的完全可以就基本上是按照这个有些按照这个大模型这个引进模式是非常类似的，基本上是统一的。或者劣势的这样一个盈利状态，或者固定的估值状态，资源的这样一个情况。

发言人1   49:05
下面就大家讲一下风雨珠，因为时间问题今天快1个小时了，我就最后再简单大概讲一下风雨路的情况。风雨路目前就是刚刚我说的物理AI。物理AI的话几点就是大模型、大语言公司，大云公司做聚生大佬，做做物理IMA有几个困境。第一困境是世界模型。第2个VL刚刚已经这个困境已经是他们解决了，因为刚刚我也说过了，为什么一直还没有要被解决。第三个就数字难受。所以大模型大语言公司要进入这个物理I面临两个问题，第一个物理物理物第一个是物理的事件模型，第二个是数据完成。这两个东西大语言模型需要是缴，这个大模型公司是需要找，或者说不光是大模型公司，就是字节阿里云公司需要缴第三方企业一起跟他去合作的。

发言人1   49:59
那么什么是事件模型？刚刚说事件模型就是你需要第一个你要需要大量的这个你要是想一个非常好的事情去，你不光有二维内容，你还是要三维进行，你要对三维空间有详细的理解。所以第一个对你的视频的，对你的数据的训练的这样一个要求，会得最大大幅的这样一个提高，这是第一点，这是很多这是大模型公司根本就不具备的，对于视觉腾讯系统他们是可以的，就是他们的他们是有视频数据的。但是，你视频很多东西，他只是一个需要3D的环节当中去去去产生3D的这样的东西，去让机器人的去去训练。所以这个也需要第三方机构去做。所以第一个就是世界模型的数据的这个问题，就是如何训练世界模型。

发言人1   51:01
第二个就数据模型训练完之后，你是需要去验证的。你需要在知识场景里面不断的这样一个是这实际上你们不断的这样去验证，不断的这样后续训练不断的去验证。这个场景他刚刚我说的他是要虚拟数字的，男生就创造一个虚拟的空间。但是你使用VR的技术，让机器人在一个虚拟的环境中去训练，会去验证，这是第二点。

发言人1   51:28
这两件事是风雨路今年之前做的事情，所以第三点当然基本上他现在风险度现在发力三会。第一个叫空间制冷，第二个叫人类数据统计，第三个叫缓存核成就三条业务线全部都是匹配这个世界模型的需求。因为他它跟未来是没有关系的，它是匹配世界模型和数据男生的这个需求，这就是他的战略情况，目前的话它的覆盖大概是三维空间资产，人类行为数据、数据研发数据和仿真数据，仿真核心数据。

发言人1   52:03
这块公司是蛙了蛙了一些团队，挖了一些比较的比较的核心的团队来说。有一家公司可能大家比较熟悉的光能智能，光能智能现在整个工程中心挖了光能团队，然后再给自己做这个事情东西。第二个就是，所以这块的话，目前公司主要围绕自己的产业，后面也在跟腾讯和阿里在对接。然后后续然后关于大模型公司也有对接，包括这个预制案例，这些呃都都在预制案例，这些都在也在也在进行一个对接的过程中。

发言人1   52:46
空间智能它主要是侧重于三维世界的生存和空间关系理解。三维世界的模型的资产是可以强化模型对于尺寸比例、场景布局学习。你用这个一维的数据训练机器人是训练不出来，数据模型的训练不出来，他用是你必须要3个13个事件。就是现在风险部干的事情就是把这个数据变成从一维二维变成一个三维的这样一个数据，这是它的这一个东西。除此之外，他在做一件事就是仿真和仿真合成。就是跟你刚刚说的光能智能下去，光光能智能这个团队再去给自己做仿真合，这是他的这样一个情况。

发言人1   53:27
目前的话跟字节的字节的话意思就是字节之前他是11月开始去年11月开始一个字节的新电池开始合作，主要是在范围内容能力上进行合作。之前是用大量的二维视是二维视频，二维视频可以通过它的变化变成三维视频，去进行三维的数据，去进行这样一个虚拟。其次在20年的时候，他参与了，现在是99的内测，就今年然后目前的话已经开始成完成了自己供应商的入库了，首批样本的案例已经交付了，现在样本字节那边的样本通过验收，下个阶段大概是跟自己开始谈一些订单的收费方式和费用和交付的安排。我们在十月份也希望看到他和自己的有一个新的动作会出来。

发言人1   54:12
其次关于字节的情况，字节目前的话整个去年整个今年的整个的模型的训练需求大概152小时。那么截止交流的时候，大概是截止今天大概完成30万小时了。所以基本上是在27年的话，整个季节在这个预算口径大概是30亿，至少30亿。它基本上是按照1000万小时的需求和500块钱每小时的这样一个成本预算。所以理论上今年27年的整个自动开支，就数据这块自动开支有希望是刚51的，这一块的话风险都是有希望取得一定的份额取得十一可能十几亿的这样一个份额。

发言人1   54:52
其次就是关于公司在公司在这个珍稀窑仓这块，这个语速在跟语速在还在杭州在跟华宇都在做真机的这样的要素。那么这个人类数据采集，这块是包括数据合成这块是挖了光能的团队的，在在在在在做。仿真合成这块跟苏宁科技在在合作然后大概就是成立了一个合资公司的这样一个状况，整体的情况大概是这样，反正公司短期的字节目前在深度绑定。那后续的话现在正在在跟mini max的越野安全的技术形式在沟通。那后续的话我们也希望能看到跟模型厂的一些合作，除此之外详细来对接培训大概是这样一个情况，机器人这块目前公司客户是语数智源医学，给他们做这个大大佬的这样一个数据，整体的话大概是今天我们的这个电话会议也时间也比较长了。今天的内容先到这里，谢谢各投资者的这样一个聆听。好。

发言人1   56:02
感谢大家参加本次会议，用AI进宝获得优质复盘资料，更多专业AI工具和投研内容，打开进门APP领取会员体验。祝您工作顺利，再见。本次会议仅面向开源证券的专业投资机构客户或受邀客户，仅供在新媒体背景下研究观点的及时交流。第三方专家发闫内容仅代表其个人观点，所有信息或所表述的意见并不构成对任何人的投资建议。未经开源证券事先书面许可，任何机构或个人严禁录音、转发及相关解读。涉嫌违反上述情形的，我们将保留一切法律权利。感谢您的理解和支持，谢谢。
