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发言人1   00:00
消费级的互联网平台的货币化转化率来讲极其重要。通俗一点讲就是比如说像是营销这个业务，以前我的这个营销业务的这个逻辑线，或者是这个部位，我只能去搜索这个视频的标题，或者这个视频的一个标签。但是有了多模态之后的话，这个视频当中每一帧当中的所有关键信息逻辑上都可以构建成我的一个广告转化的这样一个地方，或者是电商转化的这个地方。

发言人1   00:38
所以你看像今年618，当时淘宝有一个边看短剧边购物的这样一个尝试。好像是刘晓庆演的一个短剧。这个就是一个经典的就是利用这个多模态技术突破真实的把各种货币化转化率的这样一些识别能是能识别出来的部位大幅的增加。因为我们都知道视频当中，你的这个视频的信息含量那是巨高的。所以多模式的技术突破的话，其实对消费型的这些互联网平台挺好的。但是全模式的话就走向现实世界，或走向一些真实的这种驱动。举个例子，比如说我我我昨天还是前天看到有个设计师，他他好像是用我可不比还是用什么，然后就是给他输出就给他输出的指令，就属于说让他去操作他的一款另外的软件，就是一个专门做设计的。以前就很复杂，然后现在就变得比较简单，他也不用碰着电脑键盘，就直接这个指令就开始操作那个编程那个那个设计软件，大概是这么一个动作，这是第一个。

发言人1   01:58
第二个的话就是现实世界两种，你只需要下指令，就有一些动作的这种完成。那这些的话其实就相当于说真实的走向任务端，或者是走向完成一桩交代的一个事项，最终的一个完成我不知道你怎么完成，总的总之你你你要完成。所以斯罗伯特的话就有一个形象的比喻，就是把大象冰关进冰箱里。我不关心你是怎么样，就只需要三步走，打开冰箱门塞进去，然后关上。我不关心你是怎么塞进去的，反正你能塞进去。这就是全模态最终的这样的一个那种让大家可以轻易理解的这样的一种效果，这是今天讲的这个地方。

发言人1   02:45
那为什么很重要呢？很重要的原因就在于说今年年底的话，预期会实现技术上的大模型实验技术上的全国性的突破。因为我看最近这个七六他说接近A就是有A加的这样的一个提法。但是那那显然所以因为我昨天用第二讲的这个PPT过了一遍，确实GPT6它更接近于第二层、第三层、第四层，就是一些工程，还有一些这种其他层面，是不是凡事也不是普通，就是中间234层的这样的一些突破，这是这个地方。

发言人1   03:33
今年年底如果突破了这个全国胎的话，那经过半年陆陆续续传导到业内。运气好的话要不有一些地方。如果运气好的话，可能它突破了全国太就有一些这种经验的呈现。正常传导到业内的话是半年，那这个半年期的话基本上就基于全国他的一些这种需求就出来了。因为我想实现这个全模态，我有可能要训练一些更多的这样的一些数据，或者是一些决策类的数据。那这种需求就慢慢的展现出来一些生态位，然后一直到明年年底的话，还有可能真实的在这个现实世界当中会发挥出来一些成效。正好AR眼镜不是也要推出吗？其实全模态对于这个AR眼镜这种纯硬件的这种跟现实世界的这种交互还是挺重要的。

发言人1   04:27
因为它能够识别所有的这样的一些模态，说实话就是识别一个人他真实的一个意图，而不是通过文字、图片、音频视频这4种主要的模态，所以这是一个大的03角的这样一个作用。然后我们说一下，首先就是语言事件的话，其实是一种被描述的事件，包括文字符号的文档。经过咱们人工加工，模型只处理表达，结果受伤了，就是越来越抽象，这是第一个。第二个的话，现实世界这边它是连续发生的，现场图片、声音、视频、动作，信息没有被语言压缩，模型需要直接感知。并且把这种感知到的这样的一些判断带回到感知到的这样的一些信息的这种抓取，再回到这个判断当中。所以从语言智能到现实智能，本质上就是取消人翻译或者人对齐的这样的一些中间环节，这是第一个。

发言人1   05:33
第二个的话03点的话就是它首先我们第一讲讲了这个模型的内核。第二种的话就是能力和这个生产体系是不一样的，或者是能力跟体系是两个概念。第三点的话就是多模态的这样一个接口走向这个全模态，这样就会进入现实的这个环境。所以这样的话实际上就是咱们的这种对话类或者问问题的这样的一些技术模型。那怎么样真实的去影响一些行动任务和这个现实环境。所以这样的话他觉得就是多模态到全模态。

发言人1   06:11
请关注公众号思维基要社，更多纪要请加V西安20210130决定了大模型或者是这个AI数字世界是一定要囊括现实世界的。我语言只是现实世界的一种压缩，这个就不多说，大家就很容易理解。但是这里面有一个小细节，就是你要理解除了图片、声音、视频之外的话，这个传感器软件界面动作这些的话其实都算是第一个。第二个的话就是模态，它不是文件的格式，他其实更多的是信息传递的，信息形成和传递的这个机制不同，什么意思呢？同样是文字中英文的这个机制，底层的生成的逻辑是完全不同的。所以这还是都是文字。那你文字跟图片、文字跟声音、音频、文字跟视频，形成和传递的这个机制是更加不同。

发言人1   07:05
总体来讲的话就是符号学它擅长的是规则跟抽象感知。这边的话保留了空间时间跟情绪。情绪很重要，情绪非常重要。比如说我们经常说的调动一些情绪，打动我们人心，感动的不得了，这些其实都是你说不清楚，但是它就影响了你的这种情绪的波动。这个对于消费，对于真实的一些这种决策都是影响巨大的。冲动消费对吧？

发言人1   07:36
行动模型这边的话，他其实这种动作不光是现实世界当中，他还有这个软件的操作。所以符号模态、感知模态、行动模态这是三层。全模态是尊重每种模式的独特结构，建立可共同计算的这句话比较抽象，我会是后面我会举个例子。

发言人1   08:05
支持多模态其实存在着一些这种就支持多模态这句这个抽象的话背后其实有不同的路径。浅层次的话就是专用的模型分别处理都转成文字，然后能力进行拼接。这一听就是损耗很大，你在拼接了之后再恢复，那就更是乱七八糟。所以。很有可能就是那种驴唇不对马嘴的这种痕迹，这是第一个。

发言人1   08:40
第二，深层次的多模态的话就是联合训练跟统一推理。所以核心就是不同的模态能否共同参与同一次的判断。这里面举一个小小的例子，比如说人拿着地图去识别或者是去行动。那这里面核心的一个动作是人本身去识别地图的一些信息。或者是人去破案的时候去勘探，或者是勘测出来这样一些这种关键的信号或者是一些信息。反向去推理出来一些这种逻辑，或者是说一些这种所谓的证据的呈现，所以这是两种。

发言人1   09:23
跨模态的话只要是一个转化，它一定不是统一认知。跨模特的话就是你文生图图生文，相互映射转化。所以这里面的话信息相互转化不等于把信息组织起来一起去解决这个任务，中间多了一层。所以跨模态它只是一种能力的提升，统一认知是基础模型平台化的这样一个关键。

发言人1   09:58
那统一认知是啥意思呢？多模态的话就是支持输入输出，以各种形态理解和生成为主，行动能力有限。然后全模态这边的话，它其实就是统一认知跟行动。我举个例子原生输入、原生输出，联合推理跟动态生成。

发言人1   10:18
举个例子，比如说。多模态，我们举个什么例子呢？我想想去其实全模态也不自动等于有这个行动能力。这里面的话就是我们我看一下举个什么例子，比如说那个多模态，它就相当于说你把现场的材料交给他。比如说我今天早上吃早饭收拾餐桌对吧？说吃完之后收拾餐桌，我拍一张餐桌的照片，就问这个地，我说你帮我看看该怎么收拾。不他有大模型说你看看帮我怎么收拾，然后大模型识别出来我的杯子、盘子剩菜，结合我的指令是怎么收拾，他就会回复说先处理剩菜，再收餐具，最后擦桌子。

发言人1   11:10
所以这里多模它的一个重点是这张图片告诉这个大模型桌子上有什么语言，告诉他我想做什么。他把这两个信息结合在一起输出给我一个这种指令的回答。所以这个就是多模态，多模态可以联合推理，但是它并不只是分别试图跟听我的声音，这是第一层多模态。原生全模态交互的话就是他持续跟着我开现场听现场。

发言人1   11:39
比如说我打开摄像头一边收拾一边跟AI对话，我拿起一个杯子说收拾完，他说是他说需要把这个不需要把这个和识别到的画面当中我手里的杯子对应在一起。我又说等一下我还要用他随机调整建议，继续围绕现场跟我交互。这里的变化就属于说我说的这个词，他不必重新拍照说明等一下，然后改变他正在进行的这种互动图像、声音、语言在同一情景当中共同起作用。所以这种实时连续保持状态，它可以形象解释为不仅知道桌子上有啥，他还得跟得上刚才说了什么，现在说了什么，你刚刚在改变的主意。所以持续状态需要模型跟系统共同支持，不是仅凭全部他的名字就可以具备的。

发言人1   12:39
那在上一层就是这个行动系统，它能够动手，并且根据结果修正。这个的话连接上这个行动系统就是经典的机器人或者是垂类的机器人。比如说这个系统连接到机器人，咱就说把杯子放到水槽里，机器人伸手拿杯子。我如果这个时候故意把被子挪了一下位置，它会根据新的这个视觉反馈调整抓取位置。然后发现没有拿稳，他再重新调整。这个时候的话就会改，就会形成感知现场理解目标、执行动作，观察结果，调整下一步。所以环境反馈进入下一轮，就是说每做一步都要重新看一眼世界有没有按照他预期的发生变化，下一步要不要去改正。

发言人1   13:25
所以这个属于感知跟行动的闭环语言，不是视觉语言动作模型，就是把这个视觉语言动作控制联系在一起的这样的一条技术路线。所以多模态的核心是能够处理多种信息。原生全模态就是多种模态在同一个模型当中紧密协同。然后形象的一个理解的话就是多模态可以看图，可以听音，可以读文字，并且综合理解。全模态的话就是围绕着同一现场得到感知跟表达。多模态的输入输出这一块的话，支持哪些模态，就是一哪些具体的模态而定。原生全模特的话就是更强调多种模态的原生输入跟输出，其实最终就是形成那个结果一定要如我的预期或如我的这个指令。多模态其实也可以连接公共智能机器人。

发言人1   14:22
但是原生全模态的话其实还是需要一些系统，比如说动作模型和控制系统，所以这个的话就是举一个例子，多模态就是我能睡的更多多模态就是我在现实世界当中核心是连续连续工作，然后全方位的这个完整闭环，连续感知、联合判断、行动与环境反馈。刚才在这个例子当中有啊，所以他不是说你光能看得见听的走势模态在共同参与的一个任务，甚至是有一些指令转换的这样的一个闭环。有一个我看一下，从多个感官模模块到统一限量空间。统一限量空间这个词是谷歌那边transformer的他那个那个向量表的这样一个概念。

发言人1   15:16
其实统一向量空间我听说这个模态可能不止，可能举个例子，比如说有21个，所以这20举个例子，比如说这21个不同的模态建立可比较可组合的这种空间，那这个就是极为强大了，这个可能是最关键的那个地方。同一表征空间就是意识信息共同参与一次判断，这个就不多说了，刚才举了一个例子，统一不等于抹平差异，这个就不多说了。三类技术结构就是拼接、对齐和原生统一。这个说一下，这个也很抽象。其实拼举个例子，比如说拿我们说的这个语言，拼接式的这个技术路径，他的意思是我只会中文，我因为不行。但是我身边有一个同传同声传译配一个英语翻译。别人说说英语，这个同学来帮我转化成中文。我根据这个中文想好了这个回答之后，再翻译转化成英文，这个就是连接不同的模块完成任务。因为这个同传的这个模块跟我这个模块是不一样，这是第一个。

发言人1   16:33
第二个就是对歧视，对歧视的话，他就有点像我们学英语的夫妻。我可以把apple苹果和眼前的苹果的那个水果，就是那个具象的水果联系在一起。你不用动，你你你几乎就不用动脑子，就知道他只想的是同一个对象。所以就是不同形式的这个信息建立语义的对应。

发言人1   16:57
原生口音的话就相当于说一个小孩子天生从小就长在这个双语的环境当中，他吃饭、玩耍、交流共同学习两种语言。所以直接能够理解并表达，就是不是通过语言学习apple跟苹果的。然后可能这个apple跟苹果是在不同的这种对话，不同的环境，不同的这种情绪当中，建立这种非常细微的这种自编。多种表达在共同学习的过程当中形成极为紧密的联系。就是那种只可意会不可言传，类似这种的味道，所以在这种时候都是很甜。

发言人1   17:39
高模块的突破已经挺重要了。因为这里面不仅是训练资源，还有模型基础，还有这个产品闭环。但是其实从多多模态走向全模态会更加广阔，因为全模态是要走向这个现实世界的，现实世界和更多的跟一些软件结合了。然后这边这边它本来就是原生多模态跟各种信息入口的这种强大的这种资源禀赋。因为他既有搜索又有网页，还有youtube，他有他还有他自己的TPU，他有云，他这有自己的上统一下调空间。然后限制入口的话有安卓系，有地图跟它的各种硬件的这种终端。所以谷歌确实这方面是全面强的，OpenAI这边简单看一下，然后就不多说。中国的模型多模态体感相对确实，你看像现在其实我们多么太好像还没有展现出来巨大的这种效果。

发言人1   18:47
多模态态的能力跨越五个级别的进化，这个就不多说，多模这是多模态。视频的话是多模态走向全模态的关键桥梁。这个地方多说一句，因为我刚才说不是之前说过，就属于说在这种技术的突破的过程当中，他因为传导到这些产业，会涌现出来一些产业的这种刚性需求，导致出现了一些生态位，就是相当于说很重要的一些这种生态位的出现了。在所有的生态位当中，视频是最重要的。

发言人1   19:20
视频是动脉态万向全模态的一个关键。因为视频当中包含空间结构，包括对象有关系，这里面主要就是还有这种时间的连续性动作与变化，这是这个背后是一种事件的一个因果。所以视频可以让模型穷举掉时间的连续性和事件因果。

发言人1   19:42
另外一个的话就是这样这里面的话就对于全部他来讲，他的技术线，他这个视频这个视频库，或者是版权库，或者是这个素材库，它的那个技术价值就是可以让大模型学习动态的世界。它不用从我们人类诞生之初开始去学，你也不用去穷举掉，或者是同一时间故人过来来观察他的一些动作。因为视频本来的一些这种视频内容，它就是一些压缩的或者是充分的表达这个动作比较高质量高信息密度的表达。这些事件因果事件连续性，对吧？你你你一集电视剧就可以讲了40年，一集电视剧就讲了一个巨大的爱恨情仇。所以他可以学习动态世界当中有什么，以及背后发生了什么，还有就是下一步怎么做，所以视频的战略意义绝对大于这个影视的生成。但是模型学习过程当中的这样一个宣传意义很重要，意义是最重要的，所以视频类的这个项目图，它的这个评估价值很大。

发言人1   20:55
实时语言让模型从信息工具接近交互主体，这点其实很很简单，很显然AR眼镜它处理它不大跟视频有关，它是跟音频关系所以这个不是说少打字，是模型开始进入自然连续地摩擦的互动。AI眼镜也就像是给人装了一个FSD的自动驾驶的这样一个系统，其实就是电摩擦，然后去跟现实世界进行更好的交互，我被增强了，这个意思。空间的动作的话是大模型获得现实接口的最快最后两块拼图。所以有一些是动作采集对吧？但是那些动作采集还都比较少，大概率还是要靠一些视频内容或者是影视作品。然后这是没有空间的动作的话，模型仍然是描述性的世界。获得行动之后的话，如果你只是靠描述的世界去下指令，让他去给判断，然后这种判断形成行动，有可能会造成巨大的这种很离奇的这种后果。

发言人1   22:10
我见过一个案例，我举个例子，比如说我见过一个广告是谁演的？是是是是是谁来着？是好像是陈佩斯还是谁演的，就是很很孝顺的一个人。他女儿给他下指令说，你走到那个桌走到书桌旁能看到电脑了吗？他说看到了，你打开文件夹，他就打开了电脑旁边的一个文件夹。其实他女儿是说的是电脑里面的那个文件夹。他说你看到那个窗口了吗？陈佩斯就拿着现实的那个文件夹，就是那种，装文件的文件袋，走到这个房间的窗口。

发言人1   23:01
他女儿下一步的指令是上传到云端，他就很很诧异的打开窗户，虽然不懂，但是人家非常配合，非常理解，然后他就把文件往上一扔，就是上传到云端。所以这个的话如果只是描述现实，他他他获得的这个行动产生的这个后果就非常离奇，非常搞笑，这是这个地方。应用价值之一是取消现实世界向文字世界的人工翻译。你看就像我刚才举的陈佩斯的这个小喜剧的这个例子。还有就是比如说以前修车的时候，或者是你买一个电器，然后在家里装修的时候，装组装的时候怎么都组装不好，打印机坏了怎么都不知道怎么整。那这个时候找客服，基本上就是到了愤怒的程度。因为他说的你也听不懂，知道到不了。所以取消现实像文字世界的这个人工翻译这一步，其实真的是特别见效。

发言人1   24:07
第二个的话就是AI开始进入完整的多工具的工作流，这个也不多说。然后第三个的话就是内容生成开始走向生产参与，这一步极其重要。这个其实我个人觉得说其实有很多标的都在这个地方。就是从内容生成走向生产，参与AICC的C从表达型走向生产型。最后的话就是产生性的智能终端与入口。为什么表达性内容AS的C除了表达性内容，生产性内容，它还是角色性内容？那下下决定。

发言人1   24:42
全模态的话它最重要的一个功效叫数据飞轮。也就是说你表达一些内容，生产型内容、学习性内容可以全部飞起来，或者是全部形成一些这种高速的正反馈。所以就比如说我们一个人的成长也好，你前面十年可能慢慢的成长，就后面一两年可能飞速的成长，像竹子的生长一样。所以这个全模态红线数据飞轮，它真的是越来越强大，越来越厉害，也就是刮目相看。看一日千里大概这个效果。所以明年27年全模态技术突破之后，传导到业内我超级期待。然后全模态同时放大六类约束，也就是说全模态不这个不一定不一定是同时放的。

发言人1   25:29
逻辑上来讲，全国他在训练的过程当中，肯定是对算力的这个需求大幅增加。但是他一旦训练完了之后，如果就被安置在一个端侧，其实算你到时候消耗就挺少了，这是第一个。第二个，数据在成型的过程，训练的过程，形成数据分类的过程当中，也是大量的需要延迟这块大部分延迟大幅度降低，可靠性提升。安全这块会变成一个很重要的一个事项。责任这块会应该能够形成一些制度性的这种界定。举个例子，比如说昨天不是说有人问豆包，结果一方面要起诉，就反正造成了一些不好效果，这个应该会形成制度的。

发言人1   26:14
咱们二级市场的话就是支持多种模态。本身的话，其实这句话还是抽象，还是要变成一些有效的指标，原生的程度，联合推理、实施性、协同性、可靠性、艰巨性，甚至是合规性，或者是制度性。最后一个的话就是未来的竞争坐标。除了这个模型能力，模型的数据模型的能力，模特的数据限制入口，还有一些行动的权限。其实我觉得行政权限这块提重要的，因为你能进哪个地方形成这种行政权限，才是你的这样的一个很重要的这样的一个竞争力。

发言人1   26:50
行，我们今天就讲了一下，就是多模态跟全模态。然后多模态是让模型理解更多的信息，全模式的话是让模型进入同一个世界。这两个的话其实就是ARG4的C从表达型走向生产型，甚至走向决策型，非常重要的范围极度扩大。OK，好的，谢谢。

发言人1   27:38
感谢大家参加本次会议，用AI进宝获得优质复盘资料，更多专业AI工具和投研内容，打开进门F领取会员体验，祝您工作顺利，再见。

发言人1   33:14
请关注公众号，思维纪要社，更多纪要请加V西安20210130。
