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全文摘要
在这场关于机器人展览的体验之旅中，我们被提醒，对美好生活的追求不应促使我们匆忙前行，而是应培养耐心，通过实际行动逐步接近心中的理想生活状态。展览展示了机器人在工业制造、家庭服务、交通管理等领域的广泛应用，体现了技术的进步与挑战，预示着机器人将更加智能化、多样化，更好地服务于人类。投资者对机器人产业持乐观态度，认为随着技术成熟和数据积累，该领域将实现飞跃，为投资者带来新机遇。通过互动体验，我们认识到关注科技进步和追求美好生活的重要性，无论技术如何发展，保持对未来的期待是我们的共同方向。

章节速览
00:00 为生活加美好，共赴未来
对话围绕生活中的美好瞬间和对未来生活的规划展开，表达了对生活的热爱和对未来的期待。通过日常生活的细节，如出游登记、快递送达、咖啡欢迎等，展现了对生活品质的追求。强调了为热爱、责任、期待和成长加一份底气，让生活更接近心中所想，共同构建一个充满温暖和美好的未来。

04:53 探展2026北京国际机器人展：场景应用与投资机遇
在2026北京国际机器人展上，探展者聚焦于机器人在不同场景的应用，从医疗实验室的自动化操作到外骨骼的日常使用，展示了机器人技术的多样化和成熟度。同时，讨论了机器人产业的发展阶段及资本市场如何理性参与这一产业机遇，强调了寻找应用场景对于推动机器人量产的重要性。

09:34 机器人技术在餐饮领域的应用与未来展望
对话围绕机器人在餐饮业的应用展开，提及去年至今年机器人技术的进步，如煮面、咖啡制作等，以及未来产业规划对机器人技术的重视。机器人技术从市场关注到央国企参与，再到民间企业跟进，显示了其发展的确定性和广阔前景。机器人在餐饮领域的应用正逐渐增多，未来落地的可能性极高。

13:26 机器人技术进展与应用场景探讨
对话围绕机器人技术的最新进展和应用场景展开，提及家务机器人、特斯拉人形机器人以及四足机器人等，讨论了它们在物流搬运、户外复杂地形作业等领域的应用潜力。

19:20 医疗器械与机器人产业的精密与量产挑战
对话围绕医疗器械和机器人产业的零部件展开了讨论，强调了精密度与量产成本之间的平衡。指出国内在高精密度硬件生产上存在差距，但量产能力和成本控制是优势。讨论了人形机器人和激光雷达等产品的量产趋势，以及精密零件在机器人中的重要性与寿命挑战，提出机器人产业面临的控制零部件生态问题。

23:48 探索人形机器人与工业机器人的应用场景
对话参与者讨论了在展会中观察到的各种机器人，包括四足机器人、机器狗、快递机器人及大型人形机器人，重点分析了它们的行动能力、自动化水平和制造技术。讨论中提到了机器人在不同地面条件下的稳定性、自动充电功能以及人机互动环节。对于大型人形机器人，特别关注了其关节模组、传动系统和安全问题，表达了对其实现动态展示的期待。整体上，对话围绕机器人技术的应用与未来发展展开。

29:54 人形机器人与工业机器人：投资视角下的产业机遇
对话探讨了从工业机器人到人形机器人的技术转型难度，强调了稳定性与场景适配度的重要性，以及投资于机器人产业链的全链路策略。目前，机器人产业尚未细分，投资者应把握全场景投资机会，未来随着产业链壮大，可考虑更细分的投资方向。

33:53 人形机器人产业价值与投资机遇
对话探讨了人形机器人产业的现状与发展前景，指出当前机器人技术正经历快速变革，市场价值日益凸显，但量产与智能化难题需长期关注。投资者应抓住市场调整期，重视长期价值投资，预计未来3-5年产业标准将逐步确立，应用场景将更加丰富。

37:32 人形机器人与外骨骼体验：从概念到现实
讨论了人形机器人产业的快速发展，从PPT概念到实际生产，强调了数据收集对智能提升的重要性。体验了外骨骼设备，感受其助力行走的功能，从一档到四档的体验，展示了设备的适应性和助力效果，最后表达了对外骨骼设备的正向评价。

45:28 机器人展会：灵巧手开箱与防水关节模组展示
展会现场展示了灵巧手从有限视野下开箱电风扇并完成精细化操作的过程，以及可入水的防水关节模组，强调其在机器人制造中的核心地位和广泛应用，展现了机器人产业链的最新进展和商洽机会。

51:24 家庭服务机器人与机械狗的互动展示
对话描述了在一场科技展览中，家庭服务机器人与机械狗的互动场景。人形机器人展示了其在复杂地形上的稳定性和运动能力，包括下坡、上台阶、做俯卧撑和练武术等动作，而机械狗则展现了变形、侧空翻和握手翻等高难度技巧。此外，家务机器人在处理餐桌收拾任务时表现出了实用性，整体展示了机器人技术在家庭生活中的应用潜力。

58:19 人机拳击对抗与人形机器人新应用
展示了机器人与人类的拳击对抗，尽管机器人稳定性强，但人类选手展现出灵活性和克制。随后，介绍了人形机器人在执法、导览等场景的新应用，体现了技术的进步和多样化的使用场景。

01:02:40 人形机器人与机械狗在多场景的应用探索
对话介绍了墨贾智景智能机器人和墨樱双足人形机器人在交通管理、家庭陪伴、工业巡检及4S店导览等领域的应用。墨贾智景能精准管控交通信号，识别违规行为，而墨樱则基于大模型支持，实现自然语言指令下的自主导航服务。此外，机械狗展示了家庭陪伴和工厂巡检的潜力，通过摄像头和报警系统实现实时异常上报。这些机器人已在芜湖等城市落地，展现出了广泛的应用前景和市场潜力。

01:09:01 2026世界机器人大会：人形机器人与工业应用新进展
在2026世界机器人大会的逛展过程中，重点介绍了人形机器人在工业领域的应用进展，包括汽车钣金件上下料解决方案、搬运机器人以及仿真机器人的高精度特点。此外，还展示了通过VR眼镜操控机器人进行数据采集的互动体验环节，以及机器人乐队带来的感官新体验。总结了机器人领域的发展变化，强调了正确布局投资方向的重要性，并指出今年展会相比去年的进阶之处。

01:17:41 生活因美好而不同
通过一系列温馨的日常对话，展现了生活中小小美好的力量，如何让平凡的日子变得不同。从为热爱加底气，到为责任加笃定，再到为期待加满足，每个细节都体现了对生活的热爱和向往。最后，通过共同的努力和坚持，让生活朝着心中所想的方向生长，共同奔赴美好的未来。

发言总结
发言人1
强调了对美好生活的向往如何引导我们以从容和耐心的态度生活，反对盲目追求速度。他认为，美好的追求促使我们以更加耐心的态度面对生活，而不是加速奔跑。通过具体的例子，如登记下月出游，他展示了如何让生活更加接近我们的理想状态。他还强调，每一点小的美好坚持都是朝着相同的方向生长，最终汇聚成我们共同奔赴的未来。他通过咖啡的问候、快递的温馨提醒等日常生活细节，传达了一种温暖和乐观的生活态度，倡导人们为生活加点美好，为责任加一份笃定，让喜欢的事成为生活的答案。同时，他也指出岁月不仅仅是年龄的增长，更应是安心底气的沉淀。

问答回顾
发言人1 问：今年的机器人展会与去年相比有哪些不同之处？
发言人1 答：今年的展会展示了更多机器人在不同场景下的应用实例，不再是静态展示，而是有更多动态、互动的展示内容，比如医用实验室、外骨骼、协助登山的机器人等，并且在餐饮领域，如煮面和制作咖啡的技术也有了显著进步。

发言人1 问：在机器人展会上，您最想看的是什么？
发言人1 答：最想看的是机器人在不同应用场景下的展示，特别是期待看到更多实际应用案例，因为市场目前担忧的是机器人产业的量产能力和应用场景的拓展。

发言人1 问：今年大会最核心的信号是什么？
发言人1 答：最核心的信号是中国机器人产业正在快速发展，有三百多家企业参展，出现了150多件首发新品，央企也开始大规模参与。这表明机器人产业已从过去的市场关注点转变为国家六大未来产业之一，确定性极高，尤其在餐饮领域已经开始广泛应用。

发言人1 问：从过去到现在，人们对机器人产业的关注点有何变化？
发言人1 答：过去大家担心机器人产业是否只是一个骗局，而现在大多数人都开始参与其中，包括央企在内的众多企业都在投入资本和政策支持，使得机器人产业的确定性增强，落地应用越来越近。

发言人1 问：物理世界智能连接物理世界，您认为今年的机器人展会有何新变化，特别是特斯拉是否会有新的进展？
发言人1 答：今年特斯拉将在机器人展会上首次展示人形机器人的量产版本，并且会是量产量产机人的第一代V3方案。这与过去不同，以往大家对特斯拉的关注点更多在于其汽车产品，而现在则看到了它在机器人领域的实质性进展。

发言人1 问：工厂场景中的机器人有何新进展，以及四足机器人的应用场景是什么？
发言人1 答：工厂场景中，今年展示的四足机器人能在复杂地形下工作，例如搬运重物，甚至有厂商表示其充电一小时可持续工作8小时。这种四足机器人的应用场景目前主要是在难以通行的户外环境，如山地等，解决人到不了、做不了的地方，执行高危任务。

发言人1 问：在展区中，有哪些零部件是我们目前在技术上卡脖子的，以及哪些方向值得关注？
发言人1 答：目前在国内，部分高精度硬件如减速器、电机等存在差距，但在非精密要求下，解决大规模量产能力和成本问题是关键。因此，现在国内关注的是具备大规模量产潜质的零部件厂商，而不是一味追求精密和高端。对于能快速铺开市场占有率、适应性强的零部件，将是未来竞争焦点。

发言人1 问：对于能够大规模量产的机器人厂商，它们会采用哪些国产部件，来自哪些公司？
发言人1 答：现阶段，这些厂商更多关注的是零部件的量产性能和适用性，而非过度追求精密性。比如激光雷达的成本在不断下降，从曾经的几千甚至上万元一颗，到现在比较好的只需一两千，便宜的甚至几百就能买到。这体现了量产之后高成本部件价格的降低。

发言人1 问：人形机器人的零件中，精密零件占比高吗？同时寿命和磨损问题如何解决？
发言人1 答：人形机器人的零件中，精密零件占比相对较高，但同时面临寿命和磨损挑战。例如，一些传动零件如减速器和四杠需要精密制造以确保指令执行准确，而像机器手这样的部件，越灵巧其使用寿命就越短。如何平衡精密性和耐用性，是控制零部件生态面临的一大挑战。

发言人1 问：从投资的角度来看，如果这些做工业机器人或者非人形机器人的企业想要在人形机器人领域分一杯羹，难度大吗？
发言人1 答：我觉得难度还是比较大的。从工业场景来看，更注重机器人的稳定性和对特定专业场景的适配度，比如焊接机器人只需关注焊接环节而不考虑通用性。而目前的技术发展更多的是偏向通用性，在通用场景下不同技术间可能存在交叉和优劣区别。

发言人1 问：在人形机器人的智能化方面，比如识别物体并放置，这背后的技术构成是怎样的呢？
发言人1 答：目前的人形机器人智能化主要涉及识别特定目标，如孔洞或物体，并能在全环境中进行操作。例如，我们投资的机器人项目（如ETM）具备的相关功能，其技术构成需要进一步了解和解析。

发言人1 问：对于投资机器人行业，您觉得现在处于什么阶段？从投资角度需要注意哪些方面？
发言人1 答：目前人形机器人正处于技术快速变革阶段，运动控制能力大幅提升，应用场景百花齐放。虽然技术进步缓慢，但普及速度很快，像智能手机一样会在某个关键节点实现大规模应用。对于投资而言，现在是偏价值投资产品，而非短期主题投资，需要关注长期产业标准确定性和未来应用落地的可能性。

发言人1 问：关于人形机器人“大脑”（智能算法）的发展状况如何？
发言人1 答：智能算法的发展相较于运动能力稍慢，也是脉冲式的突破，需要大量数据积累并通过量产来收集数据以变得更智能。现阶段还未达到非常成熟的智能化水平，但类似特斯拉S系列车型的发展模式，先通过实际体验和数据反馈不断进化。

发言人1 问：现在人形机器人发展的阶段如何？
发言人1 答：现在人形机器人已从概念阶段转到下厂生产阶段，部分模型可以动并在一些场景小规模使用。虽然尚未实现家用化和普及到C端及B端，但进展突飞猛进，正逐步走向机器人产业的核心区域。

发言人1 问：这款外骨骼在走路姿势上有什么不同？
发言人1 答：穿上外骨骼后，初始阶段走路姿势会感到奇怪，因为它的外壳会驱动腿部运动，减少对自身肌肉的依赖。档位越大，助力效果越明显，即使在爬山时也可能存在惯性。

发言人1 问：档位切换体验如何？
发言人1 答：档位从一档开始，随着档位提升至四档，能明显感觉到助力效果增强，每个档位间切换会有一定延迟，但体验者成功适应并完成了不同档位下的行走任务。

发言人1 问：接下来的体验环节是什么？
发言人1 答：接下来是灵巧手开箱和操作演示环节，通过有限视野下的判断、角度计算和精细化动作完成电风扇拿出纸箱的操作，并通过模型自主判断并完成打开风扇开关的任务。

发言人1 问：刚才看到的机器人是在进行什么测试？
发言人1 答：展示的机器人正在进行地面稳定性测试，其中机器狗在起伏地面上运送饮料以测试其稳定性，而部分机器人具备防水性能，可在水下工作。

发言人1 问：关节模组有何特点和应用场景？
发言人1 答：关节模组具有防水、灵活性扭矩以及集成电机、减速器等功能，可以集成在人形机器人、地铁机械臂等需要关节的地方，是核心零部件，对于机器人运动至关重要。

发言人1 问：在展览现场，有哪些有趣的机器人互动体验？
发言人1 答：现场展示了家庭生活场景的服务机器人，如家务机器人进行餐桌清理工作；还有与工作人员对抗打拳击的机器人，其中今年出现了机器人与人对抗的新环节，展现了机器人的灵活度和稳定性。

发言人1 问：在拳击表演展示中，您提到了一个叫墨贾智景的人形机器人，它具备哪些功能？目前，人形机器人在交通领域的应用情况如何？
发言人1 答：墨贾智景这个人形机器人具有信号联动功能，可以精准管控并接入交通信号灯系统。它能识别闯红灯、未戴头盔等行为，并进行劝导，其手臂可以展示指示，甚至能够移动抓拍。这款机器人在处理交通事故、行人和自行车交通问题时，未来可能能够由智能机器人警察来接手。在芜湖市，人形机器人已经开始应用于交通领域，协助交警识别行人是否戴头盔、车辆是否违章停车等行为，并已获得政府采购，与芜湖市交警支队等单位合作。目前，这款机器人也在鄂尔多斯、合肥、上海等地广泛应用，有效缓解了基层警力不足的问题，市场需求较大。

发言人1 问：当机械狗发现异常状况时，会如何通知相关人员？
发言人1 答：当机械狗发现异常情况时，会通过手机APP推送报警信息，并将报警数据上报到云端，以便后续工作人员进行筛选和决策。这种实时上报机制有助于及时处理突发状况。

发言人1 问：这个机械狗的应用场景是什么？
发言人1 答：机械狗目前主要用于家庭陪伴和工厂工业场景的巡检。在家庭中，它可以陪伴散步、跑步，像宠物狗一样跟随主人；在工厂里，它可以进行巡检工作，如烟雾、温度报警等，并能自主巡航，对工业环境适应性强，可以在人的休息时间开始工作，替代人类进行枯燥且需长时间观察的巡检任务。

发言人1 问：刚才提到的一款名为墨樱的双足人形机器人主要应用场景是什么？
发言人1 答：墨樱这款双足人形机器人主要应用场景在4S店担任讲解员，通过接入大模型，能根据自然语言指令介绍车型信息，并能执行自主导航，如根据客户需求去指定位置拿取饮料等。此外，它还适用于展会、博物馆、高铁站等多种场所担任导览任务。

